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Elimko E-200

1. Tanim

E-200 Serisi Universal sureg kontrol cihazlari; agik/kapali ve
PID kontrol yapmak Uzere, gelismis yeni nesil mikro
denetleyici kullanilarak tasarimlanmis, 96x96 mm
ebatlarinda, IEC 668 normlarina uygun, Universal giris ve
cikiglarin kullanici tarafindan kolaylikla programlanabildigi
endustriyel cihazlardir

Yuksek okuma hassasiyeti ve kolayligina sahip, oynar
mekanik pargasi bulunmayan, sonsuz émdarlt, zaman ve dis
etkenlerle bozulmayan kalibrasyonlu, yuksek girig
empedansli, dlgl eleman ve kablolarinin kopmalarina kargi
sistemi koruyan ve ikaz eden, set edilen degerin ve Olgllen
degerin -1999’dan 9999'a kadar 4'er dijitlik iki ayr1 gostergede
izlenebildigi elektronik cihazlardir.

Endustrinin her alaninda; sicaklik, basing, seviye, hiz, akim
gerilim, direng ve diger fiziksel birimlerin dlgim ve
kontroliinde; Demir-Celik, Cimento, Kimya, Gida, Plastik,
Petrokimya, Rafineriler, Seramik, Cam ve diger sanayi
dallarinda kullaniimaktadir.
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2. Teknik Ozellikler

Termokupl (TC):B,E, J,K,L,N,R,S, T, U
Rezistans Termometre ( RT ) : Pt-100

Girig Tipleri Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Lineer)
Gerilim : 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1 V (Lineer)
Réle : SPST-NO 250V AC, 5A

Kontrol Cikigi Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (lzole)
Pulse : 24V DC, 25 mA (SSR igin)

Alarm Cikiglan Role : SPST-NO 250V AC, 5A

Gosterge Tipi 2 x 4 dijit 14 mm 7 parcal led gOsterge

Dogruluk Sinifi

Termokupl : (Okunan degerin +%0.5'i ya da 1 °C)
11 dijit maks.
Pt-100 : (Okunan degerin £%0.5'i ya da +1 °C)

11 dijit maks.

Gerilim/Akim : £%0.5 FS +1 dijit maks.
Analog Sayisal Cevirici |16 bit
Sayisal Analog Gevirici |12 bit

Kontrol Tipi

Acik/Kapali, PID

Calisma Gerilimi

85-265 VAC /85-375V DC
20-60 VAC /20-85V DC

Gii¢ Tuketimi

7W (10 VA)

Koruma Sinifi

On Panel : IP 66 (NEMA 4X)
Arka Panel : IP 20

Calisma Ortami
Sicakhigi

-10 °C, +55 °C (+14 °F, +131 °F)
(Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)

Depolama Sicakhigi

-25°C, +65 °C (-13 °F, +149 °F)
(Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)

Rolelerin Mekanik Omrii

10.000.000 agma-kapama (Rdlelerin galisma
omru kullanim konfiglirasyonuna goére degisir.
Omriini tamamlamis rélelerin kontaklari
eriyebilir veya yanabilir.)

Rolelerin Elektriki Omrii

>1.000.000 agma-kapama (1/10 yukte)

Kalici Hafiza

EEPROM (Maksimum yazma silme : 100.000 kere)

Agirhik

430 gr
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3. Tipe Gore Kodlama

E-200-W-X-Y-Z

W/| Roéle/SSR | X | Analog Gikis | Y |iletigsim| Z Calisma Gerilimi

2 Role 1 |1 Analog Cikis | 0 Yok 0 |85-265 V AC/85-375 V DC
3 Role 2 |2 Analog Cikis | 1 |RS 485 | 1 [20-60 V AC/20-85V DC

4 Role

1 Role,1 Pulse
2 Role,1 Pulse
3 Role,1 Pulse
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E-200 Elimhko

5. Pano Montaji

QE-200 cihazi topraklanmis metal bir panele monte
edilerek kullaniimahdir. Bu kullanim cihazin
terminallerindeki yuksek gerilime insan elinin ve
metal aletlerin ulagsmasini dnleyecektir.

OCihazin besleme hatti ve gug¢ ¢ikislarinda uygun
sigorta veya anahtar kullaniimalidir.

OElektriksel gurultinin etkilerini azaltmak i¢in dusuk gerilimli
hatlari (6zellikle sensoér giris kablolarini) yuksek akimli ve
gerilimli hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mimkun
degilse ekranl kablo kullanin ve ekranli kabloyu her iki
uctan topraklayin.

OCihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya
IEC 60227 standartlarinin kogullarini saglamalidir.

|mT T T T B I St bl
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 -0.0 1 1 1
1 92x92 mm [ 1
1 +05 1 1
1 [ 1
1 [ 1
! bl 35 mm min !
1 [ 1
[ [ A l ________ |
I (B |
1 [ T 1
! 10 mm min. | | i
1 g 1
1 (I 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1

Pano Kesiti ve Minimum Araliklar

U Pano Uzerinde, yandaki sekilde dlguleri verilen yuvayi acin.
U Cihazi panonun 6ntnden yuvaya yerlestirin.

U Kelepge tirnaklarini cihaz Uzerindeki yuvalarina oturtarak
kelepceleri yerlestirin.

U Kelepcgeler pano yuzeyine sabitlenene kadar vidalari sikin.
5
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E-200

___» R1 Ledi
L » R2 Ledi
. » R3 Ledi
L » R4 Ledi
. » PR Ledi
—» MN Ledi

6. On Panel

Us ey
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Gosterge € P ’-‘.u.’-‘.u. $ N

MDBE
Elimho | ‘200

v v v

Asagi/Yukari Gegis Yildiz

Tuslarn Tusu Tusu

R1 Ledi
R2 Ledi
R3 Ledi
R4 Ledi
PR Ledi
MN Ledi

1. Role enerijili iken yanar.
2. Role enerijili iken yanar.
3. Role enerijili iken yanar.
4. Role enerjili iken yanar.

- Cihaz manuel modda iken yanar.

PR ledi yaniyorsa cihaz konfigirasyon modundadir.

- Auto-tune iglemi sirasinda yanip sonerek islemin
devam ettigini belirtir.

Ust
Gosterge

- Normal galisma durumunda proses degerleri ve
hata mesajlari izlenir.

- Konfiglrasyon sayfalarinda parametre isimleri
izlenir.

6



E-200

Elimhko

6. On Panel (Devam)

Alt
Gosterge

Yildiz
Tusu

Gegis
Tusu

(¥ Asag
(4) Yukari
Ok

Tuslar

- Normal galisma durumunda kontrol set noktasi
(Otomatik mod) veya manuel ¢ikis (Manuel mod)
izlenir.

- Konfiglrasyon sayfalarinda parametre degerleri
izlenir.

- tusu ile birlikte basilirsa konfiglirasyon
sayfalarina gegilir.

- Konfiglrasyon sayfalarindan normal ¢alisma
durumuna dénmek igin kullanilir.

- oL nF sayfasindaki Lt 4P parametresi nonE segili
degil ise ve ayni sayfadaki nnPr parametresi Enb
secili ise normal ¢alisma durumunda bu tusa 3
saniye basarak otomatik ve manuel modlar
arasinda gecis yapilabilir.

- Normal ¢alisma durumunda iken AXLE = Enb
ise ve alarm alinmigsa X tusu kilitli alarmlari kaldirir.

- K tusu ile birlikte basilirsa konfiglirasyon
sayfalarina gegilir.

- Konfigurasyon sayfalarinda bir sonraki
parametreye ulagsmak igin kullanilir.

- Konfiglrasyon sayfasinin iginde iken bu tusa

2 saniye sure ile basilirsa sayfa basina déonalur.

- Normal ¢alisma durumunda operator sayfasindaki
parametrelere ulasmak igin kullanilir.

- Normal calisma durumunda kontrol set noktasini
(Otomatik mod) veya manuel ¢ikigi (Manuel mod)
degistirmek igin kullanilirlar.

- Konfiglirasyon modunda iken konfigurasyon
sayfalarini segmek ve parametre degerlerini
degistirmek igin kullanilirlar.

7



Elimhko E-200

7. Baglanti Semasi

Analog Cikiglar®

r, A
e 2
] @ D ] I_@ Transmitter +
ROLE 17 ®1 1 E@@ 21 ® 31 1
PULSE * e 2
] 2 ®22 32 12
) ] ) @23 :33 @13 Transmitter - .
ROLE 2 \& +
__®4_T @24 @34 @14 o A\ Harici Set T)E|
5 Noktasi -
. ] ®5 Lo <IJ'st ®35 <IJ'B15 =
ROLE 3 z RT
| ®e ®26 _®36 <IJ'Bm A
., ||| e— @, ) O
ROLE 4 7 5 27 37 17 |<
| ®8 ®2s ®38 <I{Bm -
- ®9 ®29 ®39 ®19
GUC _ SM Pot
KAYNAGI _@ @ ®_
10 30 20

COoM
A

B
GND

oz}
o

DI
DI2

— ——

Sayisal RS 485

Girigler * lletigsim
Baglantilari

U Cihazin iki yaninda yeralan etiketlerde tipi, seri numarasi
ve baglanti semasi verilmistir.

U Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda isaretlenmistir.
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7. Baglanti Semasi (Devami)

Q 01-07 numaral terminallerde tehlikeli gerilim
oldugu icin cihaz enerjili iken bu terminallere A

dokunmayin.
O Cihazi devreye almadan dnce parametrelerin
istenen kullanima uygun olarak ayarlandigindan
emin olun. Hatali konfigurasyon hasara neden olabilir.

*Sayisal Girigs Baglantisi

D1 Otomatik/Manuel mod segme

DI2 ve DI3 5P5~=d InP iken;
SELP sayfasindaki SEE {, SEEZ, SEET ve SEEY
parametrelerini Tablo 22 ye gore seger.

*AO1, AO2 Analog Cikislar, Pulse Cikisi ve Sayisal Girigler
kendi aralarinda izole degildir.
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E-200

8. Hata Mesajlan

Mesaj

Anlami

Yapiimasi Gereken

Cihaza bagli sensor ile cihaz
arasindaki baglanti kopuk.

Sensor ve sensor
baglantilarini kontrol
edin.

UFL Proses degeri sensor tipi -
sicaklik araligi altinda.
aFL Proses degeri sensor tipi -

sicaklik araligi ustunde.

Sensori ve inPE
parametresi ile belirlenen
girig tipini kontrol edin

(xlxlnin}

Proses degeri ekranda
gosterilebilecek degerin
ustinde.

L

Proses degeri ekranda
gosterilebilecek degerin
altinda.

dP, 2Ero ve SPRN
parametreleri ile
belirlenen skalanin dogru
olup olmadigini, girig
terminali Uzerindeki
analog degeri kontrol
edin.

10
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9. Giris Tipi - Ol¢ciim Aralig:

Elimhko

SICAKLIK SENSORLERI
Sensor Tipi Standart Sicaklik Araligi
anda - 5
(°C) (°F)
Type B b IEC584-1 60,1820 | 140, 3308
TypeE E IEC584-1 | -200, 840 | -328, 1544
Typed d IEC584-1 | -200, 1120 | -328, 1562
Type K F IEC584-1 | -200, 1360 | -328, 2480
TypelL L DIN43710 | -200, 900 | -328, 1652
Type N n IEC584-1 | -200, 1300 | -328, 2372
Type R r IEC584-1 -40,1760 | 104, 3200
Type S & | IEC584-1 | -40,1760 | 104, 3200
Type T &t IEC584-1 | -200, 400 | -328, 752
TypeU U DIN43710 | -200, 600 | -328, 1112
Pt-100 Pt IEC751 -200, 840 | -328, 1544
LINEER GIRISLER
Tip Olgiim Arahgi
Akim ORZD 0-20 mADC
Akim YRZD 4-20 mADC

Gerilim HHYTH 0-50 mV DC

Gerilim 00 ! 0-1V DC

Gerilim Ocu 0.2-1VvVDC

11
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10. Alarm Tipleri

AXLP ACIKLAMA
AXSP >0 AXSP <0
A Alarm Durumu Alarm Durumu 4
7 7 I
Lo 4 arm
/ > | < / o [(Mutlak)
0 ASP PV | PV ASP 0
A Alarm Durumu Alarm Durumu 4 ; .
Ust
H) v/; v/k Alarm
> | < o |(Mutlak)
0 ASP PV ASP 0
A Alarm Durumu 4 Alarm Durumu
! Asagd
Lod ‘¢v ‘¢v Sapma
i > 0 i > (BaQII)
0 SP SP+ASP PV 0 SP+ASP  SP PV
A Alarm Durumu ] 4 Alarm Durumu
Yukari
Hid /; ‘?ﬂ Sapma
} > 0 } > | (Bagil)
0 SP SP+ASP PV 0 SP+ASP  SP PV
A Alarm Durumu ] A Alarm Durumu
Band
Laob "/* %’ igi
| > 0 | » | Alarm
0 SP-ASP SP SP+ASP PV 0 SP PV
4 Alarm Durumu 4 Alarm Durumu
/ / L Band
Hlb V5 ‘/u Disi
| > 0 | » | Alarm
0 SP-ASP  SP  SP+ASP PV 0 SP PV
oF F |AXEP parametresi of F yapildiginda alarm fonksiyonu iptal edilmis olur.
% Grafiklerde tarali 1 gAlarm Durumy .
\ / olarak gdsterilen Alarm durumu "1" ise
<4 alan histerezisi _ clkis (role) aktiftir.
AXHY  pelirtmektedir. ! Py

12
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11. Auto-Tune

O Auto-tune iglemi, iyi bir kontrol igin cihazin 6zelliklerinin
prosese uyarlanmasini saglar. Auto-tune islemi sonunda PID
parametreleri otomatik olarak hesaplanarak kayit edilir. islem
sirasinda cikis acilip kapanarak proses degerinde bir
osilasyon olusturulur. Osilasyonun genligi ve periyodundan
PID parametreleri hesaplanir.

O Auto-tune islemi istenen herhangi bir zamanda basglatilabilir.
Normalde cihaz ilk defa devreye alinirken bir kez yapilir.
Ancak, sistem 6zelliklerinde bir degisiklik sonucu kontrol
kararsiz olmussa igslem tekrarlanabilir.

U Auto-tune islemini baglatmak igin:
1- ol nF sayfasindaki Lt4P parametresini 5{o secin.
2- Sistemi kontrol eden c¢ikis (réle veya analog ¢ikis)
fonksiyonunu Co- i ("+" yondeki kontrol ¢ikisi) secin.
3- Kontrol set noktasini, Auto-tune iglemi sirasinda proses
degerinin kontrol set noktasini agabilecegini gdzonunde
bulundurarak, uygun bir degere ayarlayin.
4- kUnE sayfasindaki H45 parametresini 4. i (dP=1 iken) veya
i (dP=0 iken) olarak ayarlayin.
5- kUnE sayfasindaki At parametresini on durumuna getirerek
Auto-tune islemini baslatin ve X tusuna basarak normal
calisma durumuna donun.

U Auto-tune islemi sirasinda normal ¢alisma durumunda MN
ledi ve alt gosterge yanip soner.

Q Islem bittiginde hesaplanan PID parametreleri Ph- {, Ik ve dk
bellege alinir.

QO Ak parametresi islem devam ederken ofF F yaplilirsa veya
islem sirasinda cihazin galisma gerilimi kesilirse eski PID
parametreleri korunur.

13
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12. PID Parametrelerinin Manuel
Ayarlanmasi

Herhangi bir nedenle Auto-tune islemi sonunda hesaplanan

PID parametreleri ile iyi bir proses kontroll saglanamiyorsa bu

parametreler manuel olarak ayarlanabilir. Bu islem igin pek ¢ok

yontem vardir. Asagida Ziegler-Nichols yontemi agiklanmigtir.

1- olnF sayfasindaki LEY9P parametresini SLo secin.

2- Sistemi kontrol eden ¢ikis (role veya analog ¢ikis)
fonksiyonunu Lo~ i ("+" yondeki kontrol ¢ikisi) segin.

3- Eger sistem role ile kontrol ediliyorsa alnF sayfasindaki £Frd
parametresini ¢ olarak ayarlayin.

4- tUnE sayfasindaki ik, db ve HY5 parametrelerini U olarak
ayarlayin.

5- Proses degerinin kontrol set noktasinda oturmayacagini
g6zonunde bulundurun.

6- Proses degerinde salinim varsa Pb parametresini osilasyon
kalkana kadar arttirin. Proses degeri kararli ise Pb de@erini
adim adim dusurerek proses degerinde osilasyon elde etmeye
calisin. Pb parametresi her degisitirildiginde sistemin kararli
hale gelmesi igin bir stire beklenmelidir. Prosesin osilasyona
basladi§i Pb (B) parametresi bulundugunda osilasyon
periyodunu (T) dlgerek kayit edin.

7- Pb, It ve dt parametrelerini agagidaki tabloya gore
hesaplayarak ayarlarini yapin.

E-200

Oransal | integral | Tiirev
Kontrol Band Zamani | Zamani
(Pb) (') (dt)
P 2xB 0 0
Pl 2.2xB 0.8xT 0
PID 1.7xB 0.5xT 0.12xT

14
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13. Geri Beslemeli Vana Kontrol

Son Kontrol Elemani
Kapa /0‘1\
RL1:5A
250VAC
@ @ 30vDC
1k-5k
A
g 03
RL2:5A
250VAC
Q 30vDC
o (19
Besleme
Gerilimi
C (20

E-200 cihazi Uzerindeki rolelere ve 19-20 numarali terminallere
sekildeki gibi bir servo motor ve buna akuple konum geri
beslemesi olusturan, 1k-5k degerindeki bir potansiyometre
baglanarak geri beslemeli vana kontroll yapilabilir.

15



Elimhko E-200

13. Geri Beslemeli Vana Kontrol (Devami)

Bu kontrole ait parametreler ¢ikis konfiglirasyonu sayfasi afnF
icerisindeki LEYP, dbnd, Srul ve S5-uH parametreleridir. Bu
parametreler ile ilgili agiklamalar agagidadir.

Q

Q

Bu kontroliin yapilabilmesi igin CEYP parametresinin PFh
secilmis olmasi gerekmektedir.

dbnd parametresi, vana kontroll sirasinda rolelerin sik sik
acma/kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanilir.
Birimi konum bilgisinin yuzdesi olarak belirlenir. Miktari her
iki rolenin de acgik kalacagi 6lu band degerini belirler.

S-ul parametresi kontrol edilen vananin tam kapall
durumundaki konum bilgisini saklayan parametredir. Bu
parametre ekrana geldiginde @ tusuna basilarak motor
kapama yonunde harekete baslatilir. Tam kapali konuma
geldiginde ekranda gésterilen deger tuslarina ayni anda
basilarak kalici hafizada saklanir.

5-uH parametresi kontrol edilen vananin tam acik
durumundaki konum bilgisini saklayan parametredir. Bu
parametre ekrana geldiginde (4] tusuna basilarak motor
acilma yonunde harekete baglatilir. Tam agik konuma
geldiginde ekranda gosterilen deger tuslarina ayni anda
basilarak kalici hafizada saklanir.

16



E-200 Elimhko

14. Geri Beslemesiz Vana Kontrol

01
RL1:5A
\I/ f 250VAC
? 30VDC
02

RL2:5A
250VAC
O 30vDC

Son Kontrol Elemani

}

Kapa

)

®

1 Besleme b
Gerilimi

E-200 cihazi Gzerindeki roleler kullanilarak sekildeki gibi
geri beslemesiz vana kontrolu yapilabilir. Bu kontrole ait
parametreler ¢ikis konfigurasyonu sayfasi ol nF igerisindeki
LEYP, dbnd ve Erkn parametreleridir. Bu parametreler ile
ilgili agiklamalar agagidadir.

O Bu kontroliin yapilabilmesi igin L£5P parametresinin bnd
yapiimig olmasi gerekmektedir.

U dbnd parametresi, vana kontrolU sirasinda rolelerin sik sik
acma/kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanilir.
Birimi konum bilgisinin ylzdesi olarak belirlenir. Miktari her iki
roleninde acgik kalacagi 6luband degerini belirler.

Q Erkn parametresi kontrolii yapilan vananin sirekli enerijili
iken tam kapali konumdan tam agik konuma ulagmasi igin
gecen suredir. Birimi saniye olarak verilir.

17



Elimho E-200
15. Operator Sayfalari

O Cihaz enerjilendikten sonra 1 saniye boyunca gostergedeki
tum dijitler ve 6n paneldeki ledler yanar. Ardindan 1 saniye
boyunca Ust gostergede "cihaz tipi", alt gostergede "versiyon
numarasi" gorulur ve normal galisma durumuna gegilir.

Q Cihazin iki galisma modu vardir.
- Otomatik modda; cihazin gikigl, proses degerini kontrol set
noktasinda tutmak icin otomatik olarak ayarlanir.
- Manuel modda; ¢ikig, kontrol set noktasindan bagimsiz
olarak ayarlanabilir.

U Cihazin galisma modu 6n panel lGizerindeki MN ledinden
takip edilebilir. MN ledi yaniyorsa cihaz manuel modda
calisiyor demektir.

U olnF sayfasindaki LE4YP parametresi nonE secili degil ise ve
ayni sayfadaki nnPr rametresi Enb secili ise normal
¢alisma durumunda ¥ tusuna 3 saniye basarak otomatik ve
manuel modlar arasinda gecis yapilabilir.

O Normal galisma durumunda Ust gostergede "proses degeri",
alt gostergede c¢alisilmakta olan moda gore "kontrol set
noktasi" veya "manuel ¢ikis" izlenir.

U Normal ¢alisma ekrani ve sik kullanilan parametrelerin
bulundugu sayfaya ise operator sayfasi denir. Normal
¢alisma durumunda iken operator sayfasindaki parametrelere
ulasmak icin (J) tusu kullanilir.

O Operatér sayfasindaki parametreler cihazin galisma moduna
bagli olarak degisir.

18



E-200

16. Otomati
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18. Konfigurasyon Sayfalari

O Konfiglrasyon sayfalarinda cihazin galisma prensiplerini

belirleyen parametreler bulunur.

EUnE = PID Ayarlari Sayfasi

SEEF = Set Noktalari Konfiglirasyon Sayfasi

ACnF = Alarm Konfiglrasyon Sayfasi

oLnF = Kontrol ve Cikis Birimleri Konfiglrasyon Sayfasi
LLnF = Genel Konfiglirasyon Sayfasi

PrtL = Glvenlik Ayarlari Sayfasi

LLbr = Kalibrasyon Sayfasi

U Konfiglirasyon sayfalarina girmek icin X ve (J tuslarina

birlikte basilir.

Q0 Bu islemden sonra PR ledi yanar, Ust gostergede Cod

oooU

parametresi, alt gdstergede & degeri gordldr.

(¥ ve () tuslari kullanilarak alt gdstergeye Cad sifresi girilir

ve (J) tusuna basilarak ilk konfigiirasyon sayfasina (ELnE)
ulasilir.

Lod sifresinin fabrika ayari "10" dur.

Lod sifresi Prtl sayfasindaki 5Lod parametresi ile tanimlanir.

Lod sifresi dogru girilirse konfiglrasyon sayfalarindaki tim
parametrelere ulasilabilir. Cod sifresi hatali girilirse
konfiglirasyon sayfalarina girilebilir, ancak PrtL sayfasinda
bulunan dPrL ve RPrL parametrelerince izin verilen sayfalara
ulasilabilir ve degistirilebilir.

Konfigurasyon sayfalarinda;

(¥ ve () tuglari (ist géstergede PRLE mesaiji varken
konfiglrasyon sayfalarinin segiminde kullantlir.

tusu sayfanin basinda iken sayfanin icindeki parametrelere
ulasmak ve bir sonraki parametreye ge¢mek icin kullanilir.
tusuna 2 saniye basilarak konfiglirasyon sayfasina donuldr.
tusu ile normal ¢alisma durumuna donalur.
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25. Kalibrasyon Sayfasi (PRLE=LLbr) (Devami)

Analog Girig 50 mV Kalibrasyonu: Kalibrator milivolt kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikisi 50.000 mV olarak ayarlanir.
Kalibrator ¢ikigi cihazin 16(-) ve 18(+) numarali terminallerine
uygulanir. Bu parametre segcili iken ¥ ve ¥ tuslarina birlikte
basilarak kayit islem yapilir.

Analog Girig 0°C Kalibrasyonu: Kalibrator K tipi termokupl
kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikigi 0.00 °C olarak ayarlanir.
Kalibrator ¢ikisi cihazin 16(-) ve 18(+) numarali terminallerine
uygulanir. Bu parametre secili iken ¥ ve ™ tuslarina birlikte
basilarak kayit islemi yapilir.

Analog Giris 390 [0 Kalibrasyonu: Kalibrator direng kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00 O olarak ayarlanir. Cihazin

16 ve 18 numarali terminalleri kisa devre edilir. Kalibrator gikigi
cihazin 15 ve 16 numarall terminallerine uygulanir. Bu parametre
segili iken 8 ve (¥ tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

Analog Giris 20 mA Kalibrasyonu: Kalibratoér miliamper
kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikigi 20.00 mA olarak ayarlanir.
1. Analog Girig i¢in 17 ve 18 numarali terminaller kisa devre
edilir ve kalibrator ¢ikisi 16(-) ve 17(+) numarali terminallere
uygulanir. 2. Analog Giris i¢in kalibrator ¢ikist 14(+) ve 15(-
numarall terminallere uygulanir. Bu parametre segili iken X ve
(¥ tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.
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25. Kalibrasyon Sayfasi (PRLE=LLbr) (Devami)

Analog Cikis 4 mA Kalibrasyonu: Kalibrator miliamper olgim
konumuna getirilir. 1. Analog Cikis igin 11(+) ve 12(-) numarall,
2. Analog Cikis igin 31(+) ve 32(-) numarali terminallerden alinan
cikig kalibratore uygulanir. Bu parametre secili iken kalibratorin
gostergesinde 4.00 mA okunan kadar ¥ ve (4] tuslari ile ayar
yapilir. J veya X tuglarina basilarak parametre degeri kayit
edilir.

Analog Cikis 20 mA Kalibrasyonu: Kalibratér miliamper l¢gim
konumuna getirilir. 1. Analog Cikis igin 11(+) ve 12(-) numarali,
2. Analog Cikis icin 31(+) ve 32(-) numarall terminallerden alinan
cikis kalibratdre uygulanir. Bu parametre segili iken kalibratoriin
gostergesinde 20.00 mA okunan kadar ¥ ve (&) tuslari ile ayar
yapilir. @ veya ™ tuslarina basilarak parametre degeri kayit
edilir.
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E-200
27. Tablolar
Tablo-1
Durum Bitleri
Bit|Kis. |Acgiklama (1 igin)
0 1.Roéle ( RL1) Enerijili
1 2.Role ( RL2 ) Enerjili
2 3.Rdle ( RL3 ) Enerjili
3 4 Role ( RL4 ) Enerjili
4 |oPEn [Sensor Kopuk
5 |oFL  |Olgim Sensor Skalasi Ustiinde
6 |UFL  |Olglim Sensor Skalasi Altinda
7 Mantiel
8 |oPn  [Vana Agiliyor
9 |LLS [|Vana Kisiliyor
10 Rezerve
11 Rezerve
Tablo-3
COIL iletisim Adresleri
Ad. A.izni |Agiklama (1/0)
0 | Var |Mod ( Maniel / Otomatik )
1| Var [|Vana (Ac/Birak)
2| Var |Vana (Kis/Birak)
3 | Var |Rezerve
4 | Var |Rezerve
Tablo-4
0|Lo Proses Degerini Asagi Cek
1 ! Proses Degerini Yukari Cek
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27.Tablolar
Tablo-5 Tablo-10
0 |OR20 |0-20mA ( Lineer) 0 [fLa- { |“+” YOndeki Kontrol Cikis!
1 |4R20 |4-20mA ( Lineer) 1 |[Lo-2 |“” Yondeki Kontrol Cikisi
2 |do- | |On/ Off Isitma Cikis!
Tablo-6 Z g:::E: On/ O_ff Sogutma Cikisi
0 |[d5b [Yok/ Gegersiz :_ i [Alarm-1 Uyarisi
1 1Enb [Var/ Geger 5 |AL-2 |Alarm-2 Uyarisi
6 |AL-3 |Alarm-3 Uyarisi
7 |[AL-Y |Alarm-4 Uyarisi
Tablo-7 8 |[AL-A |Rezerve
0 |[oFF |Kapali 9 |AL-b |Rezerve
1 |an  |Acik 10 |AL-L |Rezerve
11|AL-d |Rezerve
Tablo-8 12|AL -0 |Rezerve
0lg i |Diz 13 H':.‘H Rezerve
11 Eu [Ters 14 |[AL-E |Rezerve
Tablo-9 Tablo-11
0 |orC °C 0 |[oFF |Kapali
1 |oF oF 1 |Lo Alt Alarm (Mutlak)
2 |H Ust Alarm (Mutlak)
3 |Lod |Asag Sapma (Bagil)
4 |Hld |Yukari Sapma (Bagil)
5 |[Lob |Band igi Alarm
6 |H b [Band Digi Alarm
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Tablo-12

0 |nonE |Kontrol Yok

500 |Tek Yénlii (+) PID Kontrol
diLo  |Cift YOnIU (+/-) PID Kontrol

1

2

3 |PFb  |Geri Beslemeli Vana Kontrol
4 |bnd |Geri Beslemesiz Vana Kontrol

y

blo-13
ink  |Cihaz Uzerinden veya letisim ile
EFt  |2.Analog Giris (AIN2) Uzerinden
d InP |Sayisal Gir.ile Segmeli (Tablo22)

N[—=~|O

Tablo-14
Lo- | |“+” Yondeki Kontrol Cikisi
Lo-2 |“ Yéndeki Kontrol Cikigl
Pukr |Proses Degeri Cevirici
SPEr |Set Noktasi Cevirici

WIN|[=~]|O

y

blo-15
0-20 |0-20mA
£u-0 |20-0mA
Y-20 [4-20mA
ci-4 |20-4mA

lo-16
rnonE  |Yok
odd |Tek
EuEn |Cift

-
I\J—\O%’_ WIN|=~|O
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27. Tablolar

Tablo-17

0 |b Type-B (TC)
11E Type-E (TC)

2 | Type-J (TC)

3 |F Type-K (TC)

4 1L Type-L (TC)

5 |n Type-N (TC)

6 | Type-R (TC)
715 Type-S (TC)

8 |k Type-T (TC)

9 |u Type-U (TC)
10|t |Pt-100 (RT)
11|0R20 |0-20mA (Lineer)
12 [HRZO [4-20mA (Lineer)
13 |0u58 [0-50mV (Lineer)
14 |3.0u ¢ |0.0-1.0V (Lineer)
15]02u ¢ |0.2-1.0V (Lineer)

Tablo-18 ( Bkz. Not-1)

Sadece Proses Degeri izlenebilir

Proses Degeri ve Set Degeri izlenebilir

Operatér Sayfasi Parametreleri izlenebilir

Rezerve

Rezerve

tUnE Sayfasi Parametreleri izlenebilir

SEEP Sayfasi Parametreleri izlenebilir

RLnF Sayfasi Parametreleri izlenebilir

ol nF Sayfasi Parametreleri izlenebilir

Olo(N[o|O|R[WwN|—~|O

LLnF Sayfasi Parametreleri izlenebilir
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Tablo-19 ( Bkz. Not-1)
Hicbir Parametre Degistirilemez

Sadece Set Degeri Degistirilebilir

Operatér Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
Rezerve

Rezerve

EUnE Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
SELFP Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
ALnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
oL nF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
LLnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir

Not-1: Tablo-18 ve Tablo-19 daki blyik numarali
seviyeler 6nceki seviyeleri kapsar.

OO (N[O [WIN|—=|O

Tablo-20
0 [Son Kontrol Degerleri ile Calistir
1 [Otomatik Moda Geg
2 |Otomatik Moda Geg ve “Int = 0” Yap
3 |Manlel Moda Geg
4 |Manuel Moda Geg ve “Out = 0” Yap

Tablo-22
DI2 | DI3 |0/ 1 = Acik / Kapali
0 0 |1.Segmeli Set Noktasi ( SEE {)
0 1 |2.Segmeli Set Noktasi ( 5EEZ)
1 0 |3.Segmeli Set Noktasi ( 5EET)
1 1 |4.Segmeli Set Noktasi ( SEEY )
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Dipnotlar

(1) Set noktasi kaynagi dahili degil ise ( 575+ O int ) bu ayar
yapilamaz.

(2) Kontrol tipi, geri beslemesiz vana ise (LEYP = bnd ) bu
ekranda manduel ¢ikis yerine vana hareket yonu izlenir.

( 5EP = Vana Hareketsiz, LL5 = Vana Kisihyor,
oPn =Vana Aciliyor )

(3)5tP = Vana Hareketsiz , LL5 = Vana Kisiliyor, oPn = Vana
Acihyor

(4) Manuel modda iken Auto-tune iglemi baslatilamaz.

(5)Normal ¢alisma durumunda AXLE = Enb ise ve alarm
alinmigsa &%) tusu kilitli alarmlari kaldirir.

(6) Ondalik Noktasi normal olarak dP parametresi ile belirlenir.
Fakat 1. Analog Girig Tipi ( 'nP {) TC veya RT iken dF
parametresi "1" den buyUk olarak segilirse, Ondalik Noktasi
1 olarak alinir. dP parametresi degistirildiginde birimi EU olan
tum parametreler yeniden ayarlanmalidir.

(7) Tablolarda kullanilan EU ( MUhendislik Birimi ), termokupl
ve rezistans termometre giris tiplerinde °C veya °F, lineer giris
tiplerinde ise kontrol edilen olgu birimidir. Birimi EU olan
parametrelerin ondalik derecesi dP parametresi ile belirlenir.

(8) Sifre set deg@erinin fabrika ayari "10" dur.

(9) Arkn parametresinin degeri, herhangi bir tus islemi
yapilmadiginda normal ¢alisma durumuna doénmek igin
gececek sureyi tanimlar. oF F segili ise konfiglirasyon
sayfalarindan normal galisma durumuna gegmek icin
kullanicinin midahale etmesi gerekir. Otomatik ¢ikis
fonksiyonu iglevsizdir.

(10) Kalibrasyon sayfasi disinda tablolarda "Ekran" sutununda
verilen parametre degerleri cihazin fabrika ayarlaridir.
Kalibrasyon sayfasinda "Ekran" sutununda verilen parametre
degerleri tipik degerlerdir.
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