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E-DB-10 cihazi endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tzere tasarlanmistir.
O E-DB-10 cihazinin paketinde;
Cihaz
2 adet kelepge
Kullanim kilavuzu
Garanti belgesi bulunmaktadir.
QO Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparigse uygunlugunu, yukarida sayilan parcalarin eksik olup olmadigini ve
sevkiyat sirasinda cihazin hasar gérup gérmedigini gézle kontrol edin.
O Cihazin kurulumunu yapmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Q Cihazin pano montaiji, elektriksel baglantilari ve parametre ayarlari vasifli teknisyenler tarafindan yapiimalidir.
Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet
verebilir.
QO Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren temizleyiciler kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyin.
O Medikal uygulamalarda kullaniimaz.
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Elimho

E-DB-10

1. Tanim

E-DB-10 serisi debi bilgisayarlari, yeni nesil mikrokontrol6r kullanilarak tasarimlanmis, akis 6lgiim sistemlerinde sicaklik ve
basing kompanzasyonu yapan, 96x192 boyutlarinda, IEC 668 standardina uygun endustriyel cihazlardir. Universal giris ve
cikislarin kullanici tarafindan programlanabildigi E-DB-10 serisi cihazlar, 4 digitlik anlk akis ve 8 digitlik toplayici gostergesine
sahiptir. Analog girigler akis élgiminin yani sira bagka 6lgtimler icin de kullanilabilir. Analog giris ve anlik akis arasindaki iligki
dogrusal ya da karekdk fonksiyonu seklinde programlanabilir.Anlik akis, birim/saniye, birim/dakika, birim/saat olarak kalibre

edilebilir.

* 16 bit ¢ozUnUrlukte yiksek okuma hassasiyeti

« Sicaklik ve basing kompanzasyonu

* Sonsuz émiirli zaman ve dis etkenlerle bozulmayan kalibrasyon
» Standart RS-485 MOD BUS iletisim ara yuzu

* 2 alarm réle ¢ikigi S
« Istege bagh standart akim cikisi 85«
« Birden fazla cihazi (31 adet) ayni iletisim hatti Gzerinden -
bilgisayara baglama olanagi @El

» Gergek anlamda dagitiimis sistem (distrubuted) yapisi

Not: Bu kullanim y&nergesi db-10 v-03 versiyonu igin gegerlidir.
Cihaza enerji verildiginde gosterge testlerinden sonra versiyon

bilgisi géstergede izlenebilir.

Himhp

Sekil 1.1. E-DB-10 cihazinin 6n panel gérinimi

Elimhp E-DB-10
1.1. Teknik Ozellikler
Termokupl: (Gosterilen degerin + % 0,5'i ya da +1°C) 1 dijit maks.
Dogruluk Sinifi Pt-100: (Gosterilen degerin = % 0,5'i ya da £1°C) £1 dijit maks.
Gerilim /Akim: £ % 0,5 FS +1 dijit maks.
Gosterge Ayirnmi 1/9999
Gosterge 9 dijit, 14mm led gdsterge
Analog Sayisal Cevirici 16 bit
Sayisal Analog Gevirici 12 bit
Gosterge Tarama Araligi 1-99sn
Giiriiltli Bastirmasi 120 dB 50 Hz'de
Calisma Ortam Sicakhg: -10°C, +55°C (14°F, 131°F) (Yogunlagsma ve buzlanma olmadan)
Depolama Sicakhgi -25°C, +65°C (-13°F, +149°F) (Yogunlagsma ve buzlanma olmadan)
Kontak Formlar Alt (LO) veya Ust (HI)
Sabit Bant 12 bit 0-9999 EU*
*EU kontrol edilen 6lgu birimi.
3
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1.1. Teknik Ozellikler (Devami)

Caligma Gerilimi

85-265 V,. / 85-375 V,,
20-60 V,, / 20-85 V,,

Giic Tuketimi Maksimum 10 VA
Kontak Kapasitesi NA Kontak 250 V,. 5 A
Girig igareti mA, mV, Q

Olgii Elemani

Debimetre (DP), Basing Transmitteri
Rezistans Termometre, Termokupl vb.

Bellek

EEPROM maksimum 10° yazma

Agirhik

650 gr

Cihazin kullanim émri 10 yildir.




Elimho

E-DB-10

1.2. Tipe Gére Kodlama

E-DB-10-W-X-Y -2
® o

?—’ Calisma Gerilimi

0 : 85-265 VAC / 85 -375 VDC
1:20-60 VAC /20-85 VDC

v

iletigim
0 : Yok
1 : RS-485 Modbus

v

Analog Cikis

0 : Yok

1 : 1x4-20 mA Re-trans izolesiz
2 : 2x4-20 mA Re-trans izolesiz

v

Réle Cikigl
0 : Yok
1:1Rdle
2:2Role

Not 1: Standart E-DB-10
cihazinin 8 analog girisi vardir.

Elimhp E-DB-10
1.3. Boyutlar
3mm 11 mm
x - <
g £ HRE
Osen € ~
Osetz g :l =]
: 54| 13 )
Eimho
\ - f =!
I 192 mm » 93 mm
Not: : Cizimler gergek &lciilerinde degildir. Olgekleme amaciyla kullanilamaz.
6
Eimhp E-DB-10
1.4 Pano Montaji
Q E-DB-10 cihazi topraklanmis metal bir panele monte edilerek kullaniimalidir. Bu kullanim cihazin
terminallerindeki ylksek gerilime insan elinin ve metal aletlerin ulagsmasini énleyecektir.
Q Cihazin besleme hatti ve gug ¢ikislarinda uygun sigorta veya anahtar kullaniimaldir.

ve ekranl kabloyu topraklayin.

Q Elektriksel guraltintn etkilerini azaltmak igin dustk gerilimli hatlar (6zellikle sensor giris kablolarini)
yuksek akimli ve gerilimli hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mumkin degilse ekranli kablo kullanin

Q Cihazin beslemesi icin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya IEC 60227 standartlarinin kosullarini saglamalidir.

Cihazi yandaki élgllerde agilmis pano lzerindeki min 200 mm

yuvasina dikkatlice yerlestiriniz. } }
Cihaz ile birlikte verilen kelepgeleri, kelepge
yuvalarina uygun sekilde yerlestirerek kelepge

89+ 1 mm

vidalarini sikiniz ve cihazi panoya sabitleyiniz. }

Cihazin altinda ve Ustiine lger adet kelepge 184 + 1 mm i
yuvasi vardir. Bunlardan uygun olanlari |

min 130 mm

kullaniniz. Sekil 1.2. |

Pano Kesiti ve
Minimum Araliklar 7




Elimho EDB10

2. Kullanim

2.1 Genel

E-DB-10 serisi cihazlarin 6n panel gériinimi ve gésterge, led, tus fonksiyonlari Sekil 2.1 verilmistir.
9 dijit led gosterge

Program : Program
sayfasina girildigi zaman
yanar.

Manuel : Manuel modda
iken yanar.

Set 1: Set 1 ortak alarmi @
suresince yanar.

Set2 : Set 2 ortak alarmi B@
kD N

sliresince yanar.

™ ve @) tuglan : Manuel galisma l

sirasinda kanal numarasini, Y P

programlama sirasinda sayfayi ve tusu : Normal galisma tusu : Sayfalardan (=) tusu : Otomatik moddan
parametre degerlerini degistirmek  sirasinda alarm sayfasina gegmek cikmak igin kullanilir. Ayrica  manuel moda, manuel
amactyla kullanilir. icin, programla sairasinda tusuyla birlikte basildigi  moddan Otomatik moda

ise parametreler arasinda ge¢is  zaman program sayfasina  gegis amaciyla kullanilir.
yapmak igin kullanilir. 8 giris yapilabilir.

Elimho E-DB-10

2.1 Genel (Devami)

On panel 9 dijit 7 pargali led gdsterge, Program, Manual, Set1, Set2 ledleri ile konfigiirasyon modu ve manuel
denetimler icin kullanilan ¥, %] @, 8, ve ) tuslarindan olusur. Program ledi konfigtirasyon moduna girildiginde,
Manual ledi manuel modda ¢alisma sirasinda, Set1 ledi SET1 ortak alarmi siresince, Set2 ledi ise SET2 ortak alarmi
suresince yanar. Normal ¢alisma sirasinda 9 haneli LED géstergesinin ilk iki hanesine kanal numarasi, 4-7. hanelerine
6lgiim degeri, 9. haneye ise alarm bilgileri yazilir. Kanal bilgileri otomatik ya da manuel olarak izlenebilir. Otomatik
durumda, kullanima agik kanal bilgileri ard arda izlenir. Bir kanal bilgisinin géstergede kalma siresi programlanmis
gosterim aralig (GR) siresine esittir. ) tusuyla izleme seklinin otomatikten manuele ya da manuelden otomatige gegisi
saglanir. manuel modda sadece tek bir kanalin bilgileri izlenir, kanal numarasi ¥ ve (4] tuslari ile segilir.

KANAL OLCUM  ALARM

SET2
SET1

Sekil 2.1. Operator Sayfasi

Elimho E-DB-10

2.1 Genel (Devami)

. i . 5
a Normal Calisma Durumu "\ Cihaz operatér .s.ayfasmda !ken tU§unav basargk toplayici ve alarm .
sayfalarina gegilir. Bu tusa ilk kez basildiginda cihaz manuel durumda ise
_,[3 « ooo :]@ gtorpatik I manuel | o kanala ait toplayici ekranda 9 dijit olarak g&sterilir. manuel modda degil
ecls ise alarm sayfasina gegilir. Bu sayfalarda tim alarmlar (Set1, Set2) toplu
2 .
v To0] halde izlenebilir. Ik sayfada 1-16 arasi kanallarin alarm durumlari izlenir,
654654654 (\‘()flnal)z’f; manuel gostergenin son hanesinde A harfi gésterilir, ikinci kez basildiginda
durumda gbsterilir)| 17-32 arasi kanallarin alarm durumlari izlenir, géstergenin son hanesinde
A 4 Alarm Sayfasi b harfi gézlenir. Bu tusa tekrar basilirsa R1,R2,...,R16 rélelerinin
LR} “’@ 1-16 durumlari izlenir, gdstergenin son hanesinde o harfi gosterilir. Tekrar ayni
tusa basarak noperatér sayfasina dondlir. Bu sayfada iken
— ““', b Alarm Sayfasi tusuna basarak normal calisma sayfasina donus yapilir. Bu sayfadaki
e 17-32 gosterim bicimi diger sayfada drneklerle agiklanmistir. Cihaz igermedigi
v ve taramaya kapatilan kanallarin alarm durumlarini bos gésterir.
Role Sayfasi
il
1-16
- J

10




Eimho

E-DB-10

2.1 Genel (Devami)

KANAL OLGUM ALARM
KANAL OLGUM ALARM
KANAL O6LcUM  ALARM

Sekil 2.2. Alarm Sayfalari

SET2
SET1

SET2
SET1

SET2
SET1

1,2,3,5,7,8,9,11,13,14 ve 15 numarali kanallara ait SET1 alarmi
1,2,3,5,7,13,14 numaral kanallara ait SET2 alarmi vardir.

17,18,19,21,23,24,25,27,29,30,31 numarall kanallara ait SET1 alarmi
17,18,19,21,23,29,30 numarali kanallara ait SET2 alarmi vardir.

1,3,5,6,7,13,15 numarali réleler enerjilidir.

11
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2.1 Genel (Devami)

[

Normal
Calisma
V
X
—(Tet_0)3

v

A 4

Parametreler

N

Konfigiirasyon Sayfalarina Giris

Sifre
4999 - 9939

Konfigtirasyon
Sayfalari

LLnF, ROAF ICAF
Prel, Clbr

Cihaz operator sayfasinda iken (J) ve X tuslarina ayni anda

basarak program sayfasina girilir. Bu sayfaya giriste [ad= iletisiyle

giris sifresi sorulur. @ ve @) tuslari kullanilarak sifre girilir. Sifrenin fabrika
degeri “10” dur. Sifre dogru girilirse kullanici yetki alir ve kalibrasyon
dahil battin cihaz ayarlarini degistirebilir. Aksi takdirde yetkileri sadece
PrtL sayfasindaki ayarlarla sinirlidir. Bu islemden sonra géstergenin ilk
bes hanesinde PRLE -, son dort hanesinde ise sayfa ismi yazilir.
Konfigiirasyon sayfalari arasinda gegis igin (¥ ve @) tuslari

kullanihr. Operator sayfasina geri dénmek igin ¥ tusuna basilir. Herhangi
bir sayfaya girmek icin (J tusuna basilir ve bu tusa her basista o sayfaya
ait parametreler sirasiyla gosterilir. Bu agamada gdstergenin ilk dort
hanesinde parametre ismi son dért hanesinde ise parametre degeri
gosterilir. Parametre degerini degistirmek icin () ve () tuslari kullanilir.
Herhangi bir sayfadan gikmak igin X tusuna basilir.

Bu islemlere ait akis diyagrami “Programlama Akis Diyagrami” bolimiinde
ayrintil olarak anlatilmistir.

12
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2.2 Programlama Akis Diyagrami

Otomatik/Manuel Gegis

Toplayici (yalnizca maniel durumda gésterilir.)

Alarm Sayfasi 1-16

Alarm Sayfasi 17-32

Réle Sayfasi 1-16

v
«2(PRCE - GCoF—{PAGE - ACAA—(PAGE - icnF——(PAGE - Prec—IPAGE - CALH)

l

l

l l

A

13
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Eimhp E-DB-10
2.2.1 Genel Konfigiirasyon Sayfasi
GENEL KONFIGURASYON SAYFASI
Gosterme Araligi ( ¢ - 95 sn) : Normal galisma sirasinda bir kanalin bilgisinin ekranda kalma
suresidir.
Tarama Siiresi (02 - 35 sn) : Taramaya acik kanallarin érnekleme suresidir.
Kanal Sayisi (55 - 32) : Kanal sayisini belirler. Kanal sayisi cihazin fiziksel olarak taradigi
giriglerin ve bu girigler kullanilarak yaratilacak sanal kanallarin toplamidir.
Girig Sayisi ( ! - F5) : Kullanilacak giris sayisini belirler. Giris sayisi, role karti igeren
cihazlarda 16’ dan buyuk verilmemelidir. 16’ dan biytk olmasi halinde réle karti islevini
yerine getirmez.
Sicaklik Birimi (°C / °F) : TC ve RT giriglerde 6lgulen birimi belirler. Diger girislerde etkisizdir.
14
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2.2.1 Genel Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

{ Cihaz iletigsim Adresi (/- 3 /)

384 iletisim Hiz1 (35 / 192 / 384) : x1000 olarak bir saniyede gonderilecek bit sayisini belirler.
EuEn| | lletigim Paritesi (nonE / odd | EuEn) : iletisim paritesini belirler.
Tekrarlama Sayisi (J - i2) : Alarm verilmeden &nce Ust Uiste kag tarama gegmesi gerektigini
belirleyen parametredir.
Kontrol Tipi 1 (PULS / Cont) :
= Fonk PULS : Alarm durumundan sonra RO1 rélesi PLnl suresi kadar cekili kalir.
Conk : Alarm durumunda RO1 rélesi surekli gekili kalir.
Kontrol Tipi 2 (PULS / Cont) :
Conk PULS : Alarm durumundan sonra RO2 rélesi PLnl stiresi kadar cekili kalir.
Cont : Alarm durumunda RO2 rélesi surekli gekili kalir.

15
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2.2.1 Genel Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

v

)y _r -
LAy -

]

< (Rd_

<

L (s - 5a)
y

Darbe Uzunlugu ( ! - 2 sn) : Kontrol tipi PULS olarak segilirse RO1 ve RO2 rélelerinin enerjili
kalma suresini belirler.

Atmosfer Basinci :

0800 - 043

Analog Cikis Cevrim Kanal ( { - F5) : Analog ¢ikista gevirimi yapilacak kanalin numarasini
belirler. (Cevirim, segilen kanala ait 2Era ve 5PAn parametrelerine gére Aar parametresinde
belirlenen skalada yapilr.)

Analog Cikis Skalasi : (4-20/20-4/8-20/20-0):
4-20:4-20 mA
0-20:0-20 mA

20-4:20-4 mA
25-0:20-4 mA

16
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2.2.2 Alarm Konfigiirasyon Sayfasi

PRLE = RLAF

ALARM KONFIGURASYON SAYFASI

Kanal Numarasi ( { - F5) : Ayari yapilacak kanalin numarasini belirler.

Alarm 1 Set Noktasi (ZEro / 5PRn)

Alarm 1 Histerezis (0 - 3933)

secenekleri yoktur.

Alarm 1 Tip (oF F /Lo i/HIt]Lad [HI2 /Lo i@ [H112): [Hno > 16 ise Lad, Hid, Lo idve H i

parametre gorulir. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye yonlendirilecegdini belirler.
Birden fazla kanalin alarmi ayni bagimsiz réleye yonlendirilebilir.

Alarm 1 Role No : [Hna < 16 iken R {EP parametresi Lac, H 2, Lo id veya H ! i2 segilmisse bu

17
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2.2.2 Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

c3

Alarm 2 Set Noktasi (ZEro / 5PRn)

Alarm 2 Histeris (J - 3399)

Alarm 2 Tip (oF F /Lo i/ H It/ Lad [HI2 [ La i@ [ H1i2): [Hno > 16ise Lad H i Laidve H !
segenekleri yoktur.

Alarm 2 Role No : CHna < 16 iken AZEF parametresi Lad, H I2, Lo id veya H | i2 secilmisse bu
parametre goruldr. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye ydnlendirilecegini belirler.
Birden fazla kanalin alarmi ayni bagimsiz réleye yonlendirilebilir.

18
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2.2.2 Alarm Konfiglirasyon Sayfasi (Devami)

E-DB-10 cihazina ait alarm tipleri ve ¢alisma sekilleri yandaki
sekilde verilmistir. Cihazdaki alarmlarla ilgili parametreler rP,
Lkl CE2 PLnl RISP, RIHY RIEP RirL, R2SP. RZHY RCEP ve 1
R2rL’dir. Her kanal igin A {5P ve RZ25P olmak Uzere iki adet set 1
noktasi tanimlanmistir. Bunlar R {£P ve RZEP igin segilen
degerlere ortak alarm rélelerine veya bagimsiz alarm rélelerine
yonlendirilebilir. Alarm tipi (R i£P, RZEFP) oF F segilirse ilgili alarm 0 0
kapatilir. Alarm tipi La i veya H { I segilirse ilgili alarm sadece
ortak alarm rélelerine yonlendirilir. Bu réleler Set 1 noktasi igin
RO1, Set 2 noktasi igin RO2’dir. Alarm tipi Loc veya H i2
segilirse alarm sadece numarasi A irL ve Adri’de segilen

Alarm Tipi:
Lol LodveyaLioid

Alarm Tipi:
Hil

Hid veya H!lid

Alarm
1| HYS <«

. Alarm
<+ Hys

ASP PV

ASP

»
>

PV

HYS=Histerezis, ASP=Alarm Set Noktasi, PV=Proses Degeri

bagimsiz alarm rélesine yonlendirilir. Bagimsiz alarm réleleri R1, R2, ...,R16’dir. Alarm tipi La i2 veya H | {2 segilirse ilgili
alarm yukarida acgiklanan sekilde ortak alarm rélesine ve bagimsiz alarm rélesine yonlendirilir. Birden fazla alarm ayni
bagimsiz alarm rélesine yonlendirilebilir. Bu durumda ilgili réle bu alarmlar tarafindan ortak kullanilir. ~P tanimh tim alarmlar
icin gegerli bir parametredir ve alarm veriimeden 6nce kag tarama gegecegini belirler. Ornek olarak rP 3 segilmigse herhangi
bir kanalda alarmin ilk algilandi§i anda alarm verilmez. Ust (iste en az (¢ taramada alarm algilaniyorsa alarm verilir. £t { ve
Lt2 sadece ortak alarmlar igin gegerlidir ve alarm durumunda ilgili rélenin strekli veya tanimlanmis darbe uzunlugu PLnl
saniye kadar enerjilenecegini tanimlar. Zt {, RO1 rélesinin kontrol tipini, Lk ise RO2 rélesinin kontrol tipini belirler.
Not: Cihaz herhangi bir kanalda yeni bir alarm algiladiginda manuel moda geger ve alarm veren kanali gésterir. ) tusuna
basilarak otomatik moda gegilebilir.

19
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi

GiRiS KONFIGURASYON SAYFASI

Kanal Numarasi ( ! - 5) : Ayari yapilacak kanalin numarasini belirler.

Tarama (on / oF F)
on : Kanal taramaya acgik, ofF : Kanal taramaya kapali

Girig Tipi : Segilen kanalin giris tipini belirler.(bkz. Tablo 2.1.)

Lineerizator : Kanalin nasil lineerize edilecegini belirler.(bkz. Tablo 2.2.)

Noktanin Yeri : Olglim degeri ve set degerlerini gésterirken noktanin yerini belirleyen
parametredir. TC ve RT girislerde 0 veya ! olarak ayarlanabilir. Lineer girislerde -3 arasinda
ayarlanabilir.

20
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

Sensor Kopuk (La / H i) : Sensoriin kopuk olma durumunda prosesin degerini belirler. La
secildiginde proses dederi Zero, H | segildiginde Span degerine esit olur.

Zero : Sifir degeridir. - {395 ile SPAn arasinda ayarlanabilir.

Span : Span degeridir. 2Era degeri ile 3933 arasinda ayarlanabilir.

Olgiim Degeri Oteleme (- 1333 - 3999) : Sensordeki dlglim hatalarini diizeltmek igin kullanilir.
Bu parametreyle belirlenen deder 6lgim degderine eklenir.

Toplayici (oF F | A in [ Halir) :
ofF : Toplayici yok, n in:Anlik deder= birim/dakika, Halir : Anlik deger = birim/saat

21
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

KanalNo1 (/-+5)

Kanal Katsayisi 1 (- 1939 - 9339)

KanalNo 2 (i-+5)

Kanal Katsayisi 2 (- 1939 - 9339)

KanalNo 3 (i-+5)

22
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)
Kanal Katsayisi 3 (- 1395 - 9939)
KanalNo 4 (!-+5)
Kanal Katsayisi 4 (- 1395 - 9939)
CHrozLCHRo+1
23
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)
Kullanilmayan kanallarin 5ZRn parametresi of F yapilmalidir. Bu, kanallarin Tablo 2.1
toplam tarama suresini azaltir. Program sayfasinda giris tipi degistirildiginde Giris Tipleri
o kanala ait se¢me karti Uzerindeki jumperler yeniden dizenlenmelidir. irig Tipleri
(Bo!um 25 Jumper Ayarlart ). . L £LLuJ (Termokupl Kompanzasyonlu)
Aksi takdirde okuma yanlis yapilacaktir. Sensérde sabit bir 6lgme hatasi T TR
varsa InS parametresine uygun deger verilerek hata giderilebilir. £( ern.10 upl Kompanzasyonsuz)
Ornek : Sensér normalden 3°C fazla deger Uretiyorsa n5 parametresini rt (Resistans Termometre)
-3’ e ayarlayarak hata yok edilebilir. 0R20 (0-20 mA)
4AZ2D (4-20 mA)
Line‘er.i.zator tard FCE.P veya Eﬁf’ olarak segnilirse ilgili kanal gir.i§ . 0053 (0-50 mV)
konfigtirasyonundaki + { ile verilen basing 6lgen kanal ve ¢ ile verilen —
sicaklik élgen kanal ile kompanze edilerek debi hesaplamasi yapilir. 88u 1 (01 V)
Tasarim basinci olarak L i, tasarim sicakligi olarak ise L2 parametresi 02ui(0.2-1V)
kullanilir. FEAP ile £AP arasindaki tek fark ilkinde girisin karekokinin Ou i3 (0-10 V)
alinmasidir. Hesaplama agisindan bagka bir fark yoktur. Aul (Ortalama)
24
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)
Tablo 2.2 Girig tipi Aul olarak segilirse ve L in2 parametresi AF5P
. . Olgiim Sinirlan yada nF St yada nF SH degilse; o kanala ait 6lgtim bilgisi
Lineerizator Standart °C) CF) K1, C1, K2, C2, K3, C3, K4, C4 parametreleri ile
L In (Lineer) - - - asagidaki gibi hesaplanir.

58-k (Karekok) - - -

)
- (Type R) IEC 60584-1 | -40,1760 | 1043200

25

Olgiim = (PV,,xC1+PV,,xC2+PV,,xC3+PV,,xC4)/100.0
PV, : X. Kanalin proses degeri,

FLAP(Debi-Karekok) - . - CX : X. Kanalin katsayisi
AP (Debi) - - - Bu 6lgtim diger girisleri gibi L !n2 parametresine gére
b (Type B) IEC 60584-1 | -60.1820 | -140 . 3308 lineerize edilir. Bu giris degerini proses degeri olarak

goérmek icin L ind parametresi L in olarak segilmelidir.

E (Type E) IEC 60584-1| -200,840 | -328, 1544 |  Giyjs tipi AuG iken, L in@ parametresi AF5P yada AFSE
u (Type J) IEC 60584-1 | -200, 1120 | -328, 1562 yada nf 5H olarak secilmisse cihaz buhar tablolarini
+ (Type K) IEC 60584-1 | -200, 1360 | -328, 2480 kullanarak kitlesel buhar akis iglemlerinde kullanilir.
L (Typel) DIN 43710 | 200,900 | -328, 1652 | (242 bolumdne bakiniz).

n (Type N IEC 60584-1 | -200, 1300 | -328, 2372
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2.2.3 Input Konfigiirasyon Sayfasi (Devami)

Tablo 2.2 — Kanal numarasi girig sayisindan (45) blyuk olan kanallar
Lineerizator Standart °°|Gum S'"""a:" sanal kanallardir. Bu kanallarda giris tipi sadece
() (°F) Rul olarak secilebilir. Aksi takdirde hesaplama yapilmaz.
5 (Type S) IEC 60584-1| -40,1760 | 104, 3200 Toplayici sifirlamak igin ilgili kanal ekranda iken (%) ve (&)
E (Type T) IEC 60584-1| -200,400 | -328,752 tuslarina ayni andarbaSSIIIr-
Li ) L . . -
4 (Type U) DIN 43710 200 . 600 328 1112 Not 1 Elnetanzator Lusi olarak segilirse, 6zel bir istek
olmadigi stirece Pt gibi caligir.
Pt (Pt-100) IEC 60751 -200, 840 -328 , 1544
rusk (Ozel)
AFSP
AFSE
AFSH
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2.2.4 Giivenlik Konfigiirasyon Sayfasi

—»[ PRCE - PrEL GUVENLIK KONFIGURASYON SAYFASI

izlenebilecek Sayfa Sayisi (J - ) : Yanlis sifre ile izlenebilecek sayfa sayisini belirler.

y
X
d 5P = { | 0 : Hig bir sayfa izlenmez. 1: GLnF. 2:GLAF ve ACAF. 3:G0LnF, RCAF ve i[aF. 4:L0LAF,

RCnF, iICnF ve Pril (5Lod harig).

v Ayarlanabilecek Sayfa Sayisi (T - H) : Yanlis sifre ile ayarlanabilecek sayfa sayisini belirler.
Add = { l 0 : Hig bir sayfa ayarlanamaz. 1:LCnF. 2:LCAF ve RCAF. 3: GEAF, RCAF ve MInF. 4: OLAF,
CnF, ILnF ve Pril (5Lod harig).
¢
A
X

TALE - Kalibrasyon (on / oF F) : Kalibrasyon sadece sifre dogru girildigi zaman yapilabilir. Bu durumda
LLE - on kalibrasyon sayfasina erigebilmek icin CALE parametresi on yapilmalidir.

v Sifre Kodu : Tum parametrelere ulasabilmek igin sifre kodunun degeridir. - {395 ile 3339
[ ood - = ] arasinda istenilen degere ayarlanabilir. Sifre kodunun unutulmasi durumunda cihazin
Log - ol enerjilenmesinden en geg 25 saniye sonra (¥, @) ve (¥ tuslarina ayni anda basilirsa yanlis sifre
y

ile de 5Cod parametresine ulasilabilir.

A
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2.2.4 Guvenlik Konfigiirasyon Sayfasi

cihazin 6lguim degerlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler 6lgim ve kaynak cihazlari kullanilarak ayarlanir.

QO LALb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin bulundugu sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatal bir islem
Dogruluklari uygun kalibratorler mevcut degilse bu sayfaya girilmesi 6nerilmez.

KALIBRASYON SAYFASI

Cihazin 1. kanalina 50 mV girilerek yapilir. Bu igslem esnasinda kalibrasyon degeri ekranda
gérilir. Bu degeri kaydetmek igin ¥ ve (¥ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl, 0 -50 mV,0-1V,0.2-1V)

0°C’de cihazin 1. kanalina Type K termokupl baglanarak yapilir. Kalibrasyon degeri gérulur. Bu
degeri kaydetmek icin X ve (W) tuslarina birlikte basilir. (Termokupl)

28
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2.2.5 Kalibrasyon Sayfasi

R =332 )

0°C kalibrasyonundan hemen sonra yapilir. Ekranda gérilen kalibrasyon degerini kaydetmek
igin ® ve @ tuslarina birlikte basilir. (Termokupl)

Analog c¢ikisin 4.00 mA'e karsilik gelen kalibrasyon parametresidir. Bu parametrenin ayari icin analog
cikisa (Out) bir akim dlcer baglanir. Parametre akim dlcerde 4.00 mA okunacak sekilde ayarlanir.

Analog cikisin 20.00 mA'e karsilik gelen kalibrasyon parametresidir. Bu parametrenin ayar icin
analog c¢ikisa (Out) bir akim olcer baglanir. Parametre akim dlcerde 20.00 mA okunacak sekilde
ayarlanir.

Kanal Numarasi ( ¢ - §5) : Kalibrasyonu yapilacak kanalin numarasini belirler.

ve (¥ tuslarina birlikte basilir.
(PT-100, Rp23)

ilgili kanala 390Q baglanarak yapilir. Ekranda goriilen kalibrasyon degerinin kaydetmek icin

29

Elimho

E-DB-10

2.2.5 Kalibrasyon Sayfasi (Devami)

CHro = CHRo+1

ilgili kanal numarasina 20 mA girilerek yapilir. Kalibrasyon degeri ekranda gértiliir. Bu degeri
kaydetmek igin (K ve (¥ tuslarina birlikte basilir. (0 - 20 mA, 4 - 20 mA)

ilgili kanal numarasina 0 V girilerek yapilir. Kalibrasyon degeri ekranda gériiliir. Bu degeri
kaydetmek icin &8 ve @ tuslarina birlikte basilir. (0 - 10 V)

iigili kanal numarasina 10 V girilerek yapilir. Kalibrasyon degeri ekranda gérilir. Bu degeri
kaydetmek icin 38 ve @ tuslarina birlikte basilir. (0 - 10 V)
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2.3. Uyari Mesaijlari

Normal ¢alisma sirasinda gdstergenin ilk iki hanesine kanal numarasi, 4-7. hanelerine 6lgim degeri, 9. haneye ise alarm
bilgileri yazilir. Giris bilgilerinde bir anormallik oldugunda &lgim degeri izlenemez. Bunun yerine asadida tabloda verilen

uyari mesaji izlenir.

Mesaj

Anlami

Yapilmasi Gereken

oPEn

Cihaza bagli sensor kopuk veya sensor
baglanmamis

Sensor ve sensor baglantilarini kontrol edin.

UFL

Proses degeri, segcilen sensor tipinin dlglim
sinirlarinin altinda

ofL

Proses degeri, segilen sensor tipinin élglim
sinirlarinin tstiinde

Sensoril ve sensor igin segilen giris tipini
kontrol edin

[xixlalx]

Proses degeri 9999'un Uizerinde(dP g6z 6niine
alinmaksizin)

[XININTN)

Proses degeri -1999'un altinda(dP g6z 6nline
alinmaksizin)

dP, 2Ero ve SPRn parametreleri ile belirlenen
skalanin dogru olup olmadigini kontrol edin.
Lineer girigler igin, giris degerini kontrol edin.
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2.4. Cihazin Akis Olgiim Uygulamalarinda Kullanimi

E-DB-10 cihazi genel gaz akis élglimlerinde ve buhar akis dlgimlerinde kullanilabilir. Buhar élgiimlerinde IAPWS nin IF-97
formulasyonuna gore hazirlanmis buhar tablolari kullanilir.

2.4.1. Genel Gaz Akis Olgiimleri:

Genel gaz akis 6lgimlerinde akisin basing ve sicakliga gore diizeltiimesi igin akis bilgisinin uygulandigi kanalin Girig
Konfiglrrasyon sayfasindaki L in2 (linearizator) parametresi FCAP yada £nAP olarak ayarlanir. + { parametresi basing
bilgisinin uygulandigi kanal numarasina, £ { parametresi tasarim basincina, 2 parametresi sicaklik bilgisinin uygulandigi
kanal numarasina ve L2 parametresi tasarim sicakligina ayarlanir (-3, £3, F4 ve LY parametreleri isleme girmediginden
degerleri énemsizdir). Bu tur bir uygulama igin parametrelerin nasil ayarlanacagini gosteren bir 6rnek asagida verilmigtir.

Ornek 1:

Cihaz orifis plaka ile fark basing ¢alisma ilkesine gére él¢iim yapan bir sistemlerde kompanze edilmis akis élgiimdi igin
kullanilacaktir.

Akis bilgisi 4-20 mA'dir ve 0—500.0 m3/saat'e karsilik gelmektedir. Akig bilgisi cihazin 3. kanalina uygulanacaktir.

Basing bilgisi 4-20 mA'dir ve 0-10.00 bar'a karsilik gelmektedir. Tasarim basinci 6.00 bar'dir.

Basing bilgisi cihazin 2. kanalina uygulanacaktir.

Sicaklik bilgisi Pt-100 sicaklik sensériinden alinmaktadir. Sicaklik skalasi 0-200.0 °C'dir. Tasarim sicakligi ise 160.0 °C'dr.
Pt-100 sicaklik sensérii cihazin 1. kanalina baglanacaktir.
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2.4.1. Genel Gaz Akis Olgiimleri (Devami)

Sicaklik bilgisi 1. kanala, basing bilgisi 2. kanala ve akis bilgisi 3. kanala baglandiginda diizeltilmis akis 6lgiimd igin
cihazin su sekilde konfigiire edilmesi gerekir:

1. Cihazin kutusu agilarak se¢gme Karti lizerindeki jumperler diizenlenir. 1. kanal Pt-100, 2. ve 3. kanallar mA olarak
dlizenlenmelidir. Jumper ayarlari, 2.7. JUMPER AYARLARI béliimiinde anlatiimaktadir.

2. ILnF sayfasina girerek 1. kanalin nPt parametresirk, L Ind parametresi Pk, dP parametresi !, 2Ero parametresi

00 ve 5PRn parametresi 2000 olarak ayarlanir.

3. iLnF sayfasina girerek 2. kanalin inPt parametresi 4-20, L Ind parametresiL in, dF parametresi 2, 2Era
parametresi GO0 ve SPRn parametresi {000 olarak ayarlanir.

4. ILnF sayfasina girerek 3. kanalin nPt parametresi HR20, L ind parametresi FLAP, dP parametresi i, CEra
parametresi 00 ve SPRn parametresi SO0D olarak ayarlanir. Toplayici bu kanala atanacagi igin EELE parametresi
Holr, basing bilgisi 2. kanaldan alindigindan + ! parametresi 2, tasarim basinci 6.00 oldugu igin C i parametresi 834,
sicaklik bilgisi 1. kanaldan alindigindan 2 parametresi | ve tasarim sicakligi 160.0 °C oldugundan L2 parametresi
{600 olarak ayarlanir.
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2.4.1. Genel Gaz Akis Olgiimleri (Devami)

Akig dlizeltme islemi asagidaki formiil kullanilarak yapilir.

Diizeltilmis Akis= Karekék(Akis)x((P+Patm)/(PD+Patm))x((TD+273.15)/(T+273.15))

Bu formiilde:

Akis: 3. kanaldan alinan ham akis bilgisi,

P: 2. kanaldan alinan bar cinsinden basing bilgisi,

Patm: Bar olarak atmosfer basinci (Genel Konfigiirasyon Sayfasindaki ATMS parametresi),

PD: Tasarim Basinci (bar),

TD: Tasarim Sicakhgi (°C),

T: 1. kanaldan alinan °C cinsinden sicaklik bilgisidir.

Cihaz bu sekilde konfigiire edildikten sonra 1. kanaldan sicaklik (°C), 2. kanaldan basing (bar) ve 3. kanaldan
dlizeltilmis debi (m¥saat) bilgileri izlenir.

Akis bilgisi lineer bir akis 6lgerden aliniyorsa, yukaridaki 6rnekte FLAP olarak ayarlanan akis kanalinin L ind
parametresi AP olarak ayarlanmalidir. Bu durumda diizeltiimis akis formult asagidaki sekle donusdir.
Duzeltiimis Akis= (Akig)x((P+Patm)/(PD+Patm))x((TD+273.15)/(T+273.15))
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2.4.1. Genel Gaz Akis Olgiimleri (Devami)

Cihazin herhangi bir kanaldaki 6lgim degerini bir sabitle carpip sanal bir kanalda gésterebilme 6zelliginden
yararlanarak, -akigskanin yogunlugu biliniyorsa- cihaz ile kutlesel akis 6lgimu de yapilabilir. E-DB-10 cihazinda toplam
32 kanal vardir. Normal olarak bu kanallarin ilk 8'ine disaridan giris uygulanabilir. Kanallarin giris konfiglirasyon
sayfasindaki 'nPt parametresi Auli olarak segilirse, o kanal sanal olarak kullanilacak demektir. Disaridan giris
uygulanamayan kanallarin sanal kanal olarak segilmesi dnerilir. Disaridan giris uygulanabilen bir kanal sanal olarak
segcilirse, o kanalin giris uygulanabilme 6zelligi kalkar.

Hacimsel 6l¢ciimi kitlesel 6lgime dénusturirken parametrelerin nasil ayarlandigini anlatan bir 6rnek asagida
verilmigtir.

Ornek 2:

Ornek 1'de 3. kanalda 6lgiilen diizeltilmis hacimsel akis (0-500.0 m¥saat) kiitlesel akisa déniistiirtilecektir.
Akiskanin tasarim degerlerindeki yogunlugu 3.169 kg/m?3tir.

Kiitlesel akis 9. kanaldan izlenecektir.

Akis 9. kanaldan izleneceginden, bu kanalin LnF sayfasinda su ayarlar yapilir.

1. Pt parametresi Auli, L Ind parametresi L In olarak ayarlanir.

2. Kutlesel akisin maksimim degeri (3.169x500=1584.5) olacagindan dP parametresi 0, 2Erao parametresi 0, SPAn
parametresi {585, olarak ayarlanir (Olgiim en ¢ok 4 hane ile izleniyor).

3. Toplam akigi izlemek igin EELE parametresi Halir olarak ayarlanir.
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2.4.1. Genel Gaz Akig Olgiimleri (Devami)

4. Hacimsel akis degeri 3. kanaldan alinacagindan + | parametresi 3 olarak ayarlanir.
5. Yogunluk 3.169 oldugundan £t parametresi yogunlugun ytiz kati (3.169x100=316.9) 3 {65 degerine, baska
kanallardan bir etki almamak igin £, L3 ve LY parametreleri GG olarak ayarlanir.

Kiitlesel akis degerinin izlenecegdi 9. kanaldaki élgtim degeri asagidaki formiil kullanilarak hesaplanir.

Olgiim Degeri = (PVK1x C1 + PVK2x C2 + PVK3x C3 + PVK4x C4)/100.0

Bu formiilde:

PVK1, PVK2, PVK3 ve PVK4 sirasiyla F i, 2, 3 ve F4 parametrelerinin belirledigi kanallarin 6lgiim degerleri,
C1,C2, C3ve C4sirasiylat i, L2, L3 ve LY parametrelerine verilen degerlerdir.

C2, C3 ve C4 degerleri "0" oldugundan;

Olgiim Degeri = 3. Kanalin Olgiim Degeri x 316.9 /100

olur. Bu deger kg/saat olarak kiitlesel akis miktarina esittir.

Basinc ve sicaklik degerleri tasarim degerleri civarinda kalmak kosulu ile tasarim degerindeki yogunluk kullanilarak
yukaridaki drnekte oldugu gibi cihaz kiitlesel akis 6lclimiinde de kullanilabilir.

36

Elimho E-DB-10

2.4.2. Buhar Akis Olgiimleri

Kutlesel akis, asagidaki formulde verildigi gibi hacimsel akis ile akiskan yogunlugunun ¢arpimina esittir.
Kutlesel Akis = Hacimsel Akis x Akiskan Yodunlugu

Buhar yogunlugu, buhar sicakhiinin ve basincinin bir islevidir. Doymus (saturated) buhar igin, buhar sicakligi yada
basinci biliniyorsa, buhar yogunlugu hesaplanabilir. Kizgin (superheated) buharin yogunlugunu hesaplamak igin basing
ve sicaklik deg@erlerinin bilinmesi gerekir.

Hacimsel akis, basing ve sicaklik bilgileri E-DB-10 cihazinin 6lgim kanallarina uygulanir. Bu kanallarda da hacimsel
akis, basing ve sicaklik degerleri izlenebilir. Kitlesel buhar 6lgiim islemlerinde hacimsel dlgimi kutlesel élgime
donustirmek icin sanal bir kanal kullanilir. Sanal kanalin giris konfiglirasyon sayfasindaki !nPt parametresi Auls
olarak, L ind parametresi AFSP, AF5E yada rFSH olarak, - | parametresi hacimsel 6lciim kanalina, 2 parametresi
basing 6lglim kanalina, +3 parametresi sicaklik 6lgim kanalina ayarlanir. Doymus buhar yogunlugu; L ind
parametresi nF5P olarak ayarli ise basing ile, nF5t olarak ayarli ise sicaklik ile cihazin bellegindeki buhar
tablolarindan hesaplanir. Doymus buhar yogunlugunu hesaplamak igin basing yada sicaklik bilgilerinden herhangi biri
yeterlidir. Kizgin (superheated) buhar igin hem basing hem de sicaklik bilgisi gereklidir. Kizgin buhar igin L ind
parametresi nF5H olarak ayarlanmalidir. Sanal kanaldan kutlesel akis degeri izlenir.
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2.4.2. Buhar Akis Olgiimleri (Devami)

Cihazin basing kanalina verilen basing bilgisi bagil (gauge) basing olmalidir. Bagil basing dederine Genel Konfigiirasyon
Sayfasindaki AkAS parametresinin dederi eklenir ve mutlak basing degeri hesaplanir. Tablolara mutlak basing ile gidilir.
REtRS parametresi deniz seviyesinde 1.013 bar olarak ayarlanmalidir. Atmosfer basinci deniz seviyesinden her 800m
yukseliste yaklasik 0.2 bar (200 milibar) azalir. E-DB-10 cihazindaki IAPWS (International Association for the Properties of
Water and Steam) nin IF-97 formulasyonuna gére hazirlanmis buhar tablolari asagidaki kisitlamalari igermektedir.

Sicakliga gére Doymus Buhar yogunlugu tablosu:
Sicaklik degeri 100 °C'nin altinda ise buhar yogunlugu "0" olarak déner. Sicaklik 270 °C'nin tzerinde ise yogunluk
28.072 kg/m? (270 °C'ye karsilik gelen yogunluk) olur.

Basinca gére Doymus Buhar yogunlugu tablosu:

Mutlak basing deg@eri 1 bar'in altinda ise buhar yogunlugu "0" olarak déner. Mutlak basing 50 bar'in Uzerinde ise yogunluk
25.351 kg/m?® (50 bar'a karsilik gelen yogunluk) olur.
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2.4.2. Buhar Akis Olgiimleri (Devami)

Kizgin Buhar tablosu:

Sicaklik alt siniri 100 °C, sicaklik st siniri 600°C tir. Mutlak basing alt siniri 1 bar, st siniri 41 bar'dir. Tabloya
gidilirken degiskenlerden biri sinirin Gzerinde ise, yogunluk, sinirt agsmayana ve asilanin maksimum degerine karsilik
gelen yogdunluk olur. Ornegin; tabloya 260°C sicaklik ve 55 bar basingla gidilirse, yogunluk 19.917 kg/m? (260°C ve
41 bar'a karsilik gelen yogunluk) olur. Verilen sinirlar igindeki sicaklik ve basing degerleriyle tabloya gidilmesine
ragmen, bu kosullarda su buhar bigiminde degilse, tablodan yogunluk bilgisi alinamaz, suyun sivi halde oldugu bilgisi
alinir. Ornegin; tabloya 150°C sicaklik ve 15 bar basingla gidilirse; bu kosullarda su sivi haldedir, yogunluk bilgisi
alinmaz. Kizgin buhar élgimiinde, yogunluk bilgisi alinamazsa, buhar doymus kabul edilir ve basinca gére doymus
buhar tablosundan yogunluk hesaplanir.

Kutlesel buhar akis élgimd igin cihazin nasil konfiglre edildigi asagidaki érnekte anlatiimistir.

Ornek 3:

Cihaza akisg bilgisi orifis plaka ile fark basing ¢alisma ilkesine gére galisan bir transduserden verilecektir. Akig isareti
4-20 mA'dir ve 10.00 m¥dakika'ya karsilik gelmektedir. Akis bilgisi 1. kanala verilecektir.

Basing bilgisi 4-20 mA'dir ve 0-40.00 bar'a karsilik gelmektedir. Basing bilgisi cihazin 2. kanalina uygulanacaktir.
Sicaklik bilgisi Pt-100 sicaklik sensériinden alinmaktadir. Sicaklik skalasi 0-400.0 °C'dir. Pt-100 sicaklik sensdrii
cihazin 3. kanalina baglanacaktir.
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2.4.2. Buhar Akig Olgiimleri (Devami)

Akig sensdrii 1. kanala, basing sensérii 2. kanala ve sicaklik sensértii 3. kanala baglandiginda, 9.kanaldan (sanal kanal)
kiitlesel buhar akis degerini izlemek igin cihazin su sekilde konfigiire edilmesi gerekir:

1. Cihazin kutusu agilarak segme karti (izerindeki jumperler diizenlenir. 1-2. kanallar 4-20 mA ve 3. kanal Pt-100 olarak
dlizenlenmelidir. Jumper ayarlari, 2.7. JUMPER AYARLARI béliimiinde anlatiimaktadir.

2. iLnF sayfasina girerek 1. kanalin inPt parametresi H-20, L ind parametresi 58rk, (fark basing sensérii ¢ikisi
islenmemis ise) dF parametresi 2, Sbrt parametresi La, (Sensér ucu koparsa akigi sifilamak igin) 2Era parametresi
000 ve SPRn parametresi 000 olarak ayarlanir. Hacimsel akis miktari toplayicidan izlenmek isteniyorsa ttLe
parametresi n in olarak ayarlanir.

3. ILnF sayfasina girerek 2. kanalin inPt parametresi H-20, L ind parametresi L in, dF parametresi €, Sbrt
parametresi Lo, 2Era parametresi D00 ve SPRn parametresi Y000 olarak ayarlanir.

4. \LnF sayfasina girerek 3. kanalin inPt parametresirt, L ind parametresi Pt, dP parametresi i, Sbr+ parametresi
Lo, 2Ero parametresi 00 ve S5PRn parametresi 400D olarak ayarlanir.

5. ILnF sayfasina girerek 9. kanalin InPt parametresi Rul, L ind parametresi aFSH, (kizgin buhar) dP parametresi |
ZEro parametresi 00 ve SPRn parametresi 2005 olarak ayarlanir.(kizgin buharin bu bélgede maksimum yogunlugu
20kg/m? civarindadir. Hacimsel akisin maksimum degeri 10m?%dakika oldugundan, kiitlesel akis en gok 200kg/dakika olur).
Kiitlesel akis miktari toplayicidan izlenmek isteniyorsa tELE parametresi n in olarak ayarlanir. Hacimsel akig bilgisi
1.kanalda oldugundan + | parametresi !, Basing bilgisi 2. kanalda oldugundan +2 parametresi &, Sicaklik bilgisi 3.
kanalda oldugundan +3 parametresi 3 olarak ayarlanir.

’
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2.4.2. Buhar Akig Olgiimleri (Devami)

Bu ayarlarla cihaza girisler baglanip calistirildiginda 1. kanaldan hacimsel akis (m3/dakika), 2. kanaldan bagil
buhar basinci (bar), 3. kanaldan buhar sicakligi (°C), 9. kanaldan kiitlesel akis (kg/dakika) izlenir.

Akis bilgisi lineer bir akis 6lcerden aliniyorsa, yukaridaki ornekte 1. kanalin !CnF sayfasindaki L ind parametresi
59t degil, L In olarak ayarlanmalidir. Cihaz doymus buhar icin kullanilacaksa, 9. kanalin }£~F sayfasindaki L ind
parametresi AFSP (buhar yogunlugu basinca gore hesaplanacak), yada nF5t (buhar yogunlugu sicakliga gore
hesaplanacak) olarak ayarlanmalidir. Bu durumda sicaklik yada basinc sensorlerinden biri kullamlmayabilir. E-DB-10
cihazinda olciim degerleri en cok dort haneli gosterildiginden, 9. kanalin dP ve 5PRn parametreleri kiitlesel akisin
alabilecegi maksimum deger g6z éniinde bulundurularak ayarlanmalidir. Kiitlesel akisin maksimum degeri, hacimsel
akisin maksimum degeri ile maksimum yogunlugun carpimina esit oldugundan maksimum kiitlesel akis miktarini
hesaplamak icin asagidaki tablolardan yararlamilabilir.

Sicakliga gore Doymus Buhar yogunlugu tablosu:

Mut. Basing (bar) 100 120 140 160 180 200 220 240 260 270
Yogunluk g/m’ 590 2668 5145 7593 10042 | 12508 | 15001 | 17526 | 20090 | 25351
Basinca gére Doymus Buhar yogunlugu tablosu:
Mut. Basing (bar) 1 5 10 15 20 25 30 35 40 50
Yogunluk g/m’ 590 2668 5145 7593 10042 | 12508 | 15001 | 17526 | 20090 | 25351
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2.5. Analog Cikisin Konfigiirasyonu

Cihazin istenilen her hangi bir kanali analog ¢ikis Unitesine yonlendirilerek retransmission ¢ikisi olarak kullanilabilir. Analog
cikisa yonlendiriimek istenilen kanal, LZnF sayfasindaki Aad parametresi ile segilir. Yine ayni sayfadaki Aor parametresi
ile cikis tipi 0-20 mA, 20-0 mA, 4-20 mA veya 20-4 mA olarak segilebilir. Retransmission, secilen kanalin 2Era ve 5PAn
degerlerine gore yapilir.

Ornegin; 2.4.2 bslimiindeki "Ornek 3" te 9. kanaldaki kitlesel akis degeri analog ¢ikistan 4-20 mA olarak alinmak
isteniyorsa, LLnF sayfasindaki Aod parametresi 3, yine ayni sayfadaki Aor parametresi HA20 olarak ayarlanmalidir.
Not 1: Buttin akis élgimlerinde Sicaklik bilgisi °C, basing bilgisi bar, Hacimsel akis bilgisi m*saat yada m?*dakika olarak
girilmelidir. Kutlesel akis hacimsel akisin zaman birimine bagli olarak kg/saat yada kg/dakika olarak hesaplanir.

Not 2: Standart E-DB-10 cihazinda segme karti 8 kanallidir, réle karti yoktur. Bu ylzden standart E-DB-10 cihazinda 6
kanal kullanilarak kompanze edilmis 2 akis 6l¢ciim grubu yada yine 6 kanal kullanilarak kizgin buhar icin 2 kitlesel buhar
akis gurubu yada 8 kanal kullanilarak doymus buhar igin 4 kutlesel buhar akis grubu dizenlenebilir. Bos kalan kanallar
bagka analog bilgilerin 6l¢im{ amaciyla kullanilabilir. Cihazin tek analog ¢ikisi oldugundan, Analog ¢ikig, akis 6lgiim
gruplarindan yalnizca birine atanabilir.
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2.6. Baglanti Semalari

E-DB-10 cihazinin arka panel gérinimi Sekil 2.4'de verilmistir. Sekilden de izlenebilecegi gibi arka panelde X, Y ve Z
olmak Uzere Ug sira klemens bulunur. X sirasi islemci ve gl¢ kaynagi kartinin klemenslerini igerir. Y sirasina segme
karti ya da role karti takilabilir. istenen konfigiirasyona bagli olarak bu sira bos da olabilir. Z sirasinda her zaman segme
karti bulunur. X sirasina takilan islemci ve gii¢ kaynagi kartinin baglantilari Sekil 2.5'de, Y veya Z sirasina takilabilecek
segcme kartinin gesitli girislere gore baglantilar Sekil 2.6, Sekil 2.7, Sekil 2.8 ve $ekil 2.9'da, Y sirasina takilan role
kartinin baglantilar Sekil 2.10' da verilmistir. Se¢me ve réle kartinda klemens sayilari istenen kanal sayisina bagldir.
(Standart E-DB-10 cihazinda se¢me karti 8 kanallidir, réle karti yoktur.)

Z Grubu €4—
Y Grubu €—
X Grubu ¢—F—
Sekil 2.3.
E- DB-10 Arka Panel

43




Elimho EDB10

2.6. Baglanti Semalari (Devami)

1]

ANE ro1 | roz |-oms|-ons 5| E]2]s]2| ki telli RS-485 iletisim hatti igin TRXA, TRXB ve GND,
i Eloliele

dort telli RS-422 iletisim hatti icin TRXA, TRXB, GND,
X | | | | RXA ve RXB klemenslerine baglanti yapilir.

ol LJLJSIS

220V 220V Yk Yuk

Sekil 2.5. islemci Karti Baglanti Semasi

C| -01+ | -02+ | -03+ | -04+ | -05+ | -06+

' '
mdmm—gm———————
Aoy
'
'
'

Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt-100 Pt100 Pt100 Pt-100 Pt-100
Sekil 2.6. Pt-100 Baglanti $emasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)
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2.6. Baglanti Semalari (Devami)

c| -01+ | -02+ | -03+ | -04+ | -05+ | -06+ | -07+ | -08+

z -

T T T

+ | -

-+
TC TC
Sekil 2.7. Termokupl Baglanti Semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

C | -01+ | -02+ | -03+ | -04+ | -05+ | -06+ | -07+ | -08+
T LT
mA mA mA mA mA mA mA mA

Sekil 2.8. mA Kaynak Baglanti Semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

|'1"\I kS |'1"\ g 1" '1 S}
B T e e S S S S T S TR S Y

mA mA r;w/—A HTA n?;\ r;w/—A mA mA
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2.6. Baglanti Semalari (Devami)

c| -o1+ | -02+ | -03+ | -04+ | -05+ | -06+ | -07+ | -08+

LT T T T
Bllelgllellollallellaliaiiaiiaiaiiaiv

% v % % % v % % v v v v v v v v
Sekil 2.9. Gerilim Kaynagi Baglanti Semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

i

[0 7O [ O O [0 [ ull i

R1 R

INNEENENERENENERERNNRERNENEREN
L IL TG ILI LI LI LI LI LI LI LI LI I

220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V
Sekil 2.5. Role Karti Baglanti Semasi (Standart E-DB-10 cihazinda bu kart kullaniimaz.)
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2.7. Jumper Ayarlari

E-DB-10 cihazinda TC(mV, V), RT, mA ve 10 V giris igin jumper ayarlari farkli farkli yapiimalidir. Cihazin her hangi
bir kanalina uygulanacak giris {LnF program sayfasindaki inPt parametresiyle uyumlu olmali ve giris karti
Uzerindeki jumperlar da bu girise goére dizenlenmelidir.

Cihazda kanal sayisina gére 1 veya 2 tane segme karti bulunur. (Standart E-DB-10 cihazinda 8 kanali igceren 1
segme karti bulunur.) Kanal sayisi 16'ya kadar olan cihazlarda 1 tane , kanal sayisi 16'dan fazla olan cihazlarda ise 2
tane se¢cme karti bulunur. Jumperler se¢gme kartlarinin tzerindedir. Sekil 2.11'de segme kartinin tstten gérinima
verilmistir. Se¢gme kartlarina ulagsmak igin cihazin arka panelinde bulunan iki vida sékulir ve kapak gekilerek acilr.
Cihazin en Ustiinde(Z sirasi) bulunan kart 1. segme kartidir. Bu kartta 1-16 arasi kanallar bulunur. Cihaz 16'dan fazla
kanal iceriyorsa 17-32. kanallar Y sirasina yerlestirilen segcme karti Gzerindedir. Bu karta ulagsmak igin ise cihazin i¢
sasesinin yan yuzeylerinde bulunan, karsilikl konumlandiriimis 4 vidadan Ust kisimdakiler gikarilir, alt kisimdakiler
ise kartlar sabitleyen parga donecek sekilde gevsetilir. Bu islemden sonra parga dondurilerek asagi dogru indirilir.
Daha sonra 1. segme kartinin data kablosu ¢ikarilir ve bu kart raylardan ¢ekilerek sokulur.

2. se¢me kartinda gerekli ayarlar yapildiktan sonra 1. segme karti eski seklinde geri takilir, parga kartlari sabitleyecek
sekilde yeniden yerine vidalanir ve kapak kapatilir.

Secme karti adres jumperi degistiriimemelidir.
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2.5. Jumper Ayarlari (Devami)

| Klemensler |

[228] [225] (228 [228) [B2E] (28] [287] (228 [2E] (228 [E2E) (28] (23] [eER] [E2g [BEB
16 15 14 13 12 11 10

09 08 07 06 05 04 03 02 o01

[ Kanal Jumperlar |

88|[_ Segme Karti Adres Jumperi |

Data
Kablosu

=

I
I 1
| 1
| [ooa il
I

| PT1100  TC, mV,V mA 0V |
L ________ 1
Sekil 2.11.
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2.8. Haberlesme Baglantisi

1B-10
RS-232
5 GND 5 GND
wae | e t
— o| SGTEE— 7= ——2R4 08,

I:' — ‘% i ‘ Disi 9'LU DISI LU ERKEK 9’ LU £

KONNEKTOR KONNEKTOR KONNEKTOR o

— CiHAZ1  AdrS: i I

= — TRXA -~

E-DB-10 cihazlarina ait tipik haberlesme baglanti semasi Sekil 2.11. de @ TRXB .

verilmistir. Sekilde goruldugu gibi birden fazla E-DB-10 ayni hat tzerine o FEEES o ) GND E

baglanabilmekte ve tiim cihazlarin bilgileri bir merkezde (Bilgisayar, PLC) CiHAZ2 AdrS=2 §

toplanabilmektedir. lletisim hatti olarak RS-485 kullanilir. Merkez olarak = — TRXA 2

bilgisayar kullanildigi zaman, standart bilgisayarlarda RS-485 baglantisi : TRXB £

olmadigi igin E-IB-10 (RS-232 / RS-485 gevirici) kullaniimalidir. lletigim w2205, | GND E

protokolu Modbus’dir. Bu protokole gore hatta bagl her cihazin farkli ; E

birer adresi olmalidir. E-DB-10 cihazlarinin iletisim adresleri LLnF %’;

sayfasindaki Adr5 parametresiyle ayarlanir. Merkez olarak bilgisayar CiHAZ-31 AdrS5:3 1 : =

kullanildigi zaman iletisim programi bilgisayara yuklenmelidir. Gz 2000 -k :';:‘(: 1

lletisim programi Elimko Ltd. $ti.’den temin edilebilir. ." ceee [ 1 Sekil 2.11.
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