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Himko

1. TANIM

Bu kullanim ydnergesi;
E-48P, E-72P, E-96P

serisi kontrol cihazlari igcin hazirlanmis olup, ortak kullanim &zelliklerini, parametre
aciklamalarini icermektedir. Bazi parametreler cihaz tipine bagli donanim
farkhliklarindan dolayi her cihazda olmayabilir.

Cihazlara ait boyut, pano montaji, baglanti semasi ve teknik ézellik bilgileri i¢in bu
dokimanin sonundaki cihaz bilgilerine veya cihaz ile birlikte verilen hizli kullanim
kilavuzuna bagvurulmalidir.

Genel amacli stire¢ denetim cihazlari, agik/kapali, PID ve diger kontrol sekillerine
sahip yeni nesil iglemciler kullanilarak tasarimlanmis girig ve ¢ikiglarin kullanici
tarafindan kolaylikla programlanabildigi endustriyel cihazlardir.

Kontrol cihazlarinda iki adet 4 haneli géstergede, set edilen deger ve élgllen
deger -1999 dan 9999'a kadar izlenilebilir, genel amacl girigler (T/C, R/T, mV, mA)
programlanabilir.

1.1 On Panel Tuslar ve LED Géstergeler

LED Goéstergeler
— Role 1 enerjili iken yanar.

— Role 2 enerjili iken yanar.

GﬁlSJtztrge — Role 3 enerjili iken yanar.
— ROole 4 enerjili iken yanar.
Alt — — Programlama esnasinda yanar.
Gosterge — Manuel modda iken yanar.

Otomatik PID ayar sirasinda
Konfigurasyona Girig yanip séner.
1

A 4 D SET D Bazi LED gd&stergeler cihaz

tipine bagl olarak olmayabilir.

Elimho

Azalt Arttir  Parametre Cikis
Gegis (Proses Ekranina Donus)
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2. ENERJILENME VE CALISMA MODLARI

Enerjilenmeden sonraki ilk 1 saniye boyunca, go&stergedeki tim LED ler
aydinlanir. Daha sonra Ust gostergede cihaz tipi, alt gdstergede yazilim versiyonu
1 saniye gosterildikten sonra cihaz proses ekranina gecger.

Proses ekraninda iken @ tusuna arka arkaya basilarak sik kullanilan diger
operasyon parametrelerine ulasilabilir. @ tusuna basilarak tekrar proses ekranina
déndlebilir.

Cihazin Otomatik ve Manuel olmak Uzere iki adet ¢calisma modu vardir. Calisma
modunu degistirmek icin, proses ekraninda iken @ tusuna 3 saniye boyunca
basilmalidir (Sadece acrF=>AnPr (Manuel Mod Gegis izni) = Enb secili ise
Manuel moda gegcis yapilabilir).

ocnF=>ckYP (Kontrol Tipi) = nonE secilerek kontrol islemi kapatilabilir. Bu
durumda cihaz sadece gdsterge ve alarm cihazi olarak kullanilabilir.

Otomatik Mod secili ise, proses cihaz tarafindan hesaplanan ¢ikis degeriyle
kontrol edilir. Manuel Mod secili ise proses operatdr tarafindan manuel girilen
cikig degeriyle kontrol edilir.

Proses ekraninda iken Ust gbéstergede proses degeri izlenir.

Alt géstergede, Otomatik mod secili ise kontrol set noktasi izlenir ve @ @ tuslari
ile degistirilebilir. Manuel mod secili ise manuel ¢ikis degeri izlenir ve yine benzer
sekilde @ @ tuslari ile degistirilebilir. Manuel modda iken MN ledi yanar.

) i " o
Enerjilenme Cikis Yurlayen
] Proses Degeri  Set Noktasi Alarm Set Noktalari
Ekrani
Proses Degeri — @ @ @ _ @ @ @ _ @
8888 _———+20a0] [ ol JPsP | [RisP][R2SP]_[R3SP] [ A4SP
8888 e S H {850 {000 2oog 3000 oog
et Degeri
oer T@ SPSr#PrFL R EP#oFF RZEP#o0FF R3EP#oFF  RHYEP#oFF

Otomatik Calisma Modu

Enerjilenme v
1 Proses Alarm Set Noktalari
Ekrani
Proses Degeri ~o0 @ = @ = @ = @ — @
BBBE| ——* 2000 s A ISF s AZSP s A35F R AYSF
BEE8E G Deger 853 oo ool i Hooo
$-ed T@ R EP#oFF  R2LP#oFF  R3LP#oFF  RHEP#oFF
Manuel Galisma Modu
Enerjilenme v Adim
] Proses Kalan DQ”“(I§' Alarm Set Noktalari
egeri
Ekrani Sire
= Proses Degeri T @ @ @ = @ @ = @ = @
888 — rcudd| | A- ol | A 5P . ACSP . A35P . AYSF
HBEE Prom oo ca 8900 i cunn 3000 [
’ T@ R iLP#oFF  R2EP#oFF  R3kP#oFF  RYEPZoFF

Profil Calisirken Otomatik Calisma Modu
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3. ON PANEL TUSLARI iLE PROGRAMLAMA

1) @ tusu Proses Ekranina déniisi saglar.
2) @ tusu parametreler arasinda gecisi saglar.
3) @ © tuslari parametre degerlerinin degistirilmesini saglar.

4) Herhangi bir parametreye ulagmak icin dncelikle parametrenin bulundugu
sayfa ismi tespit edilmelidir. Daha sonra @ @ beraber basilarak Cad
parametresine ulasiimall ve @ @ tuslari ile gtivenlik kodu girilmelidir. Guvenlik
kodu ayarlandiktan sonra @ tusuna basilarak PRGE ekranina ulasilir. Bu ekranda
iken @ @ tuslari ile parametrenin bulundugdu sayfa secilerek tekrar@ tusuna
basiimalidir. Bu islemden sonra parametrenin bulundugu sayfaya giris saglanmis
olur. Daha sonra @ tusuna arka arkaya basilarak ayarlanmak istenilen
parametreye ulasiimalidir. Parametreye ulasildiktan sonra @ @ tuslari ile
parametre istenilen degere ayarlanabilir. Bu noktada iken sayfa se¢im PRLE
ekranina tekrar ulasmak icin @ tusuna 2 sn siireyle basilmalidir.

5) Her bir konfigtirasyon sayfasindaki parametreler ve diger tus kullanimlariyla
ilgili agiklamalar konfiglirasyon sayfalarinda ayrintili agiklanmistir.

6) Konfiglrasyona goére bazi sayfalar ve parametreler izlenemez. Bu durum ilgili
parametre aciklamalarinda izah edilmistir.

7) Cihazlarda ayarlanabilen tim parametreler Sekil 3.1. de verilmigtir.
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3. ON PANEL TUSLARI iLE PROGRAMLAMA

Guvenlik Genel Set Noktasi Alarm Cikis PID Glvenlik
Kodu Konfigrasyon  Konfiglirasyon Konfiglrasyon Konfiglirasyon Konfiglirasyon Konfiglirasyon
@0 [T | © [FROE| OO [FRIE| OQ [FRIE] @O [FREE] OO [FRIE] @@ [FARLE
— & " GOnF | LSERP|T RCAF|T Tlefnf | leunE [T | PrEL
" Pl B ~ P b
°° E' v @ E’ v @ E v @ H v @ : v @ g VL @
t |l AP i [5PSF i [REP CEYP i [AE i |5l od
F ! nE Lo SCo i | oFF i i
dP SPLL A ISP tFrn| i [Pid { [dPrL
! - 999 ] rEu { | Skd g g
SClo SPHL A HY CPrd b [P t[RPAL
oo 9999 05 2 i | 200 ; 2
SCHI SPrr AiLE ARPr i [Pb-2 t [FCSE
4000 oF F dSh dSh { | 200 i |off
Ul E E- ACEP Erkm [ EA P
o 20 1| i oo il es|] 7@
oF SE 5 | ReSP| i [dbnd| | [TEC
] 5oo ] ; 05 ; 28
FLEr - ReRS| i [elt i [dEH
2 24 05 = o4 = 1
Snbr 5-2 R2LE oHL gl
: i [ so8 i | dSb 1000 1
| nP2 P [E-3 i [R3EP onr HY5
4A20 20 : Lo 508 208
S2Lo i [5-3 R3ISP Pont i
ao| i [ioao {000 g ®
SoH! i [SEE AIHY Eril
oon P Ot , 05 o4
S2br i [SEe2| | [A3tE ErAL
Lo [ oo t | dSh 4O0o
RdrS i [SEE3 i [AYEP FLoid
! E T E H Lo~ |
bAUd i [GEeq| | [A4GP rLed
384 S L i | 1000 AL-2
PrtY P i [A4HY ~L3d
P [EuEn| U@ | oS AL-3
S b [AYLE rLYd
@ i [_dSb AL- Y
Ao id
b ) =
Fo ir
Y- 20
Aocd
Lo-c
FAaocr
Y- 20
Srul
oo
SruH
0o
i @

Sekil 3.1. Konfigurasyon Sayfalari ve Parametreler
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3.1. Proses Ekrani ve Operasyon Parametreleri

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

s ]

Sy Proses Ekrani EU Her Zaman

[ Ixix]
L

Proses Ekrani cihazin acilis ekranidir. Ust géstergede proses degeri izlenir. Alt
gb6stergede ise ¢alisma moduna gére kontrol set noktasi (Otomatik Mod,
SPLL..5PHL araliginda) yada cikis degeri (Manuel Mod, oiL..oHL araliginda)
izlenip, @ @ tuslari ile degistirilebilir. Manuel modda iken MN ledi yanar. Her
hangi bir ekranda iken @ tusuna basilarak bu ekrana dénilebilir.

Otomatik modda iken SEEP=5F5 (Kontrol Set Noktasi Segimi) = PrFL ve profil
calismiyor ise, alt géstergede PrFL mesaiji izlenir. Profil calistinildiktan sonra,
ayarlanan profile gére kontrol set noktasinin degisimi izlenir ve bu durumda
kontrol set noktasi degistirilemez. Profil ayarlariyla ilgili ayrintili bilgi SEEF
konfiglrasyonu bélimunde verilmistir.

@ ve Q : Profili baslatir.

@ ve @ : Calisan profili sonlandirir.

(v : Calisan profili beklemeye alir. Alt gésterge yanip séner.
(a) : Daha 6nce beklemeye alinmig profili devam ettirir.

Otomatik modda iken 5EEP=5F5 (Kontrol Set Noktasi Segimi) = di nF ise alt
gbstergede kontrol set degeri olarak sayisal giriglerin durumuna bagl olarak
secilen set noktalarindan (5Et i SEkd, SEE3, SEEY) biri gosterilir ve
ayarlanamaz.

Calisma modunu degistirmek icin, proses ekraninda iken @ tusuna 3 saniye
boyunca basiimalidir. Sayisal Girise sahip cihazlarda bir numarali sayisal giris
uyarilarak da Manuel moda gecilebilir. Uyarinin kaldiriimasiyla birlikte Otomatik
moda dénls yapilir. Cihazin Manuel moda gecebilmesi igin oL nF=LESF (Kontrol
Tipi) parametresi nonE olmamali ve ol nF 2~AnPr (Manuel Mod Gegis izni)
parametresi Enb olarak ayarlanmaldir.

Manuel modda iken, alnF=LE4YP (Kontrol Tipi) parametresi bnd segili ise
numerik ¢ikis degeri yerine asagidaki mesajlar izlenir.

SEP : Vana kontrol ¢ikislar aktif degil. Hig bir tusa basiimadi§i zaman izlenir.
oPn : Vana ac c¢ikigi aktif. @ tusu basildiginda izlenir.
£LS :Vana kapat cikigi aktif. € tusu basildiginda izlenir.

Do)
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3.1. Proses Ekrani ve Operasyon Parametreleri

Do)

Proses degeri (Analog Giris 1) okumasinda hata algilandigi zaman yada
gOsterilemeyecek bir deger hesaplandigi zaman lst géstergede asagida
listelenen mesajlardan biri gésterilir.

oPEn : Sensdr kopuk yada bagli degil.

oFL : Sensor giris sinyali limitlerinin Gstlinde.
UFL  : Sensor giris sinyali limitlerinin altinda.
nnnn- - Gosterilecek deger 9999 dan blyik.
wvuuwu ;. GOsterilecek deger -1999 dan kicguk.

Alarm Kilit parametresi (A iLE, AdLE, A3LE, AYLE) aktif edilmis bir alarm
algilandiginda, alarmi kaldirmak icin bu sayfada iken @ tusuna basiimalidir.
Alarm ayarlari icin Alarm Konfiglrasyon Sayfasini (RCnF) inceleyiniz.

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
F‘gé Kalan Adim Stiresi (X =1, 2, 3) 0 | 999.9 ||dakika Profil Caligirken

Profil calisiyor iken aktif adim ve kalan sire izlenir (R- i A-2, R- 3).

Cikis Degeri oLl oHL % Otomatik Mod

Dt o

[ ¥}
[N
5

oo

Otomatik calisma modunda iken hesaplanan cikis degeri izlenir. Degistirilemez.
Negatif degerler sogutmanin aktif oldugunu gdésterir.

Yiirliyen Set Noktasi SPLL || SPHL SPS # PrFL

Otomatik calisma modunda iken yUrUyen set noktasi izlenir. Bu parametrenin
aciklamasi igin 5SEEP= 5Prr (Kontrol Set Degisim Hizi) parametresini
inceleyiniz.

AXSP 1 Alarm Set Noktalari (x = 1, 2, 3, 4) || - 1333(| 3393 Alarm Tipi o F degilse

Alarmlarin set noktalari izlenip degistirilebilir. Alarm konfiglirasyonu igin ALAF
konfiglrasyon sayfasini inceleyiniz (R {5F, AZ5P, A35F, R4SP).
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3.2. Konfigiirasyon Sayfalarina Erigim

Konfiglirasyon paremetrelerine erisim icin éncelikle @ ve @ tuslarina beraber
basilirak Lad parametresine ulasiimalidir. Glvenlik kodunun fabrika degeri 10
dur.

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
r
'-"dB Giivenlik Kodu 0 |l 9999 Her Zaman

© ve @ tuslar kullanilarak giivenlik kodu girilir ve @) tusuna basilarak sayfa
secimi icin PALE ekranina ulasilir.

Guvenlik kodunun yanls girilmesi durumunda PrEL=dPrL (izleme Yetkisi) ve
PreL=>APrL (Ayar Yetkisi) parametrelerinde tanimli izinler dogrultusunda
izleme ve degistirme yapilabilir.

Sifresinin unutulmasi durumunda, cihaz enerjilendikten 25 saniye igerisinde
QO ve @ tuslarina beraber basilarak bir sefer igin yanlis sifre ile giris
yapilabilir. Prel =5l od (Gilvenlik Kodu) parametresi kullanilarak istenilen
degere ayarlanabilir.

ch Q

AL
Ln

T

Konfigilirasyon Sayfasi Se¢imi Her Zaman

istenilen sayfa @ ve @ tuslari ile secilerek @ tusuna basilir ve sayfaya giris
yapllir. Sayfa icindeki parametreler arasindaki gecis icin @ tusuna arka arkaya
basilir. Son parametreye gelindiginde PRLE ekranina dénis yapilir. Sayfa
icerisinde iken @ tusuna 2 saniye basilarak da PRGE ekranina déniilebilir.

Herhangi bir parametre segili iken, sayet ayarlama yetkisi var ise, @ ve @
tuslari kullanilarak parametreler istenilen degere ayarlanabilir.

Cihazdaki sayfalar asagida listelenmigtir.

(0) LCnF : Giris tipi, skalalar ve iletisim parametreleri.

(1) SEEP : Kontrol Set Noktasi konfiglrayonu, set limitleri, profil ayarlari.
(2) ACAF = Alarm Konfiglrasyonu.

(3) olnF : Cikis Konfiglirasyonu, cikis limitleri, vana parametreleri.

(4) EUnE : PID parametreleri ve otomatik PID ayar.

(5) Prel : Gavenlik Kodu (5L ad), erisimler, fabrika ayarlarina dénus.

@ tusuna basilarak proses ekranina déniis yapilabilir.
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3.3. Genel Konfigiirasyon Sayfasi (LLnF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
" ""U: Analog Giris 1 Tipi Her Zaman
No Giris Tipi Standart Min. Maks.

(0) || b: Tip B Termokupl IEC 60584-1 60 1820 °C

(1) || £: Tip E Termokupl |IEC 60584-1 -200 ([ 840 °C

(2) || v Tip J Termokupl |IEC 60584-1 -200 ({1120 °C

(3) || *: Tip K Termokupl IEC 60584-1 -200 ||1360 °C

(4) || L: Tip L Termokupl DIN 43710 -200 || 900 °C

(5) || n: Tip N Termokupl IEC 60584-1 -200 |(1300 °C

(6) || r: Tip R Termokupl IEC 60584-1 -40 ||1760 °C

(7) || 5: Tip S Termokupl IEC 60584-1 -40 (1760 °C

(8) || &: Tip T Termokupl IEC 60584-1 -200 | 400 °C

(9) || U: Tip U Termokupl DIN 43710 -200 | 600 °C

(10)|| Pt: Pt-100 Rezistans Termometre IEC 60751 -200 || 840 °C

(11)|| GARCO : 0-20 mA (Lineer)

(12)|[ HA20 : 4-20 mA (Lineer)

(13)|| Bu58: 0-50 mV (Lineer)

(14)|| O0u {: 0-1V (Lineer)

(15)|| 82w i:0.2-1V (Lineer)

dP

Ondalik Gosterim Formati 0 3 Her Zaman

[]
{

Birimi EU olarak belirtilen (Analog Giris 1 Olgclim Birimi) tim paremetrelerdeki
g6sterim formatidir.

g:0 +:00 £:0.00 3:0.000

* InP | Termokupl veya Rezistans Termometre sensdrlerinden biri olarak segilirse
en fazla 1 olarak ayarlanabilir.

SClo s : <arill Analog Giris 1

N Analog Giris 1 Lineer Skala Alt Degeri||-199.9(] 999.9 || EU (MA.MV, V)
aLHi Analog Giris 1 Lineer Skala Ust Degeri||-199.9// 999.9 || EU Analog Girls 1
4000 ' ' (mA,mV, V)
i nP { (Analog Giris 1 Tipi) icin secilen PV (Proses Degeri)

lineer giris sinyalinin (mA, mV, V) proses
degerine dénlisim skalasini belirler. Girig
sinyali en dusukten en yiksek degere
dogru degisirken proses dederi SLLo alt
degerinden 5LH! (st gegerine dogru  Giris
deg|§|r."5._'::'.a degeri hF.H" degerinden Giris Giris Sinyali
daha blyuk ayarlanabilir. Alt Ust

KY-GEN-P-0426-TR-0 10/ 33
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3.3. Genel Konfigiirasyon Sayfasi (LLnF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
Unl k£ N or o Analog Girig1
or Sicaklik Birimi r F Sicaklik Sensorii

sensorlerinden biri olarak secildiginde izlenir.

' nP { (Analog Giris 1 Tipi) Termokupl veya Rezistans Termometre

[

)
L

oF5S

[x}
L,

Analog Giris 1 Oteleme Degeri |[-100.0

100.0

EU

Her Zaman

Analog Giris 1 den élgillen proses degerine eklenir.
Analog Giris 1 Proses Degeri = Analog Giris 1 Olgiim Degeri + oF 5t

Analog Giris 1 Olgiim Filtresi 1

15

saniye

Her Zaman

alinacagini gosterir.

Analog Giris 1 proses degeri icin hareketli ortalama siiredir. Olgim tazeleme
suresi 500 ms dir. Ornek olarak, 5 segilmesi son 10 6élglimiin ortalamasinin

S'-'E:’:- Analog Giris 1 Sensér Kopuk Davranisi || Lo

)

Hi

Her Zaman

girislerde sensor kopuk algilanamaz.

(0) Lo : -32000 e esitlenir.
(1) # : 32000 e esitlenir.

Analog Girig 1 sensoéri kopuk algilandigi zaman 6lgim degderini belirler. 0-20 mA

Kopuk algilandiginda Analog Giris 1 Proses Degeri secilen degere goére
asagidaki gibi ayarlanir. Ekranda oPEn mesaiji izlenir.

Analog Giris 2 Tipi

E.:l
Y]
£

2 Analog Girigli
Cihazlar

) 0-23 :0-20 mA
) 4-20 :4-20 mA

KY-GEN-P-0426-TR-0
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3.3. Genel Konfigiirasyon Sayfasi (LLnF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
Scto Analog Giris 2 Lineer Skala Alt Degeri |[-199.9]/ 999.9 || EU 2 Analog Girigli
od Cihazlar
22\l Analog Giris 2 Lineer Skala Ust Degeri || -199.9([ 999.9 || EU 2 A’(}?L‘;%gr"@“

i nP2 (Analog Giris 2 Tipi) icin giris
sinyalinin (mA) 6lcim degerine dénisim
skalasini belirler. Girig sinyali en
dusutkten en yiksek degere dogru
degisirken 6lcim degeri 5cLo alt
degerinden 52H! st degerine dogru

PV (Proses Degeri)

o - o . , Girig
i ) Hl . .
deg|§|r"5§’.._o degeri Sv.E’. i deg@erinden Giris Giig  Sinyali
daha buyUk ayarlanabilir. Alt Ust
E'Ef:'; Analog Girig 2 Sensér Kopuk Davranisi || Lo Hi Her Zaman
L

girigslerde sensor kopuk algilanamaz.

asagidaki gibi ayarlanir.
(0) Lo : 5Z2Lo aesitlenir.
(1) H . 52H a esitlenir.

Analog Girig 2 Senso6ru kopuk algiladigi zaman 6l¢im degerini belirler. 0-20 mA

Kopuk algilandiginda Analog Giris 2 Olciim Degeri secilen degere gore

Hd'-E: Modbus iletisim Adresi 1 127 lletisimli Cihazlar
bALd TP e e A
38y Modbus lletisim Hizi lletisimli Cihazlar

(0) 48 kbaud
(1) 95 kbaud
(2) {52 kbaud
(3) 38 kbaud

Modbus iletisim Eslik Biti

lletisimli Cihazlar

(0) nanE : Parite Yok
(1) odd : Tek Parite
(2) EuEn : Cift Parite

KY-GEN-P-0426-TR-0
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3.4. Kontrol Set Noktasi Konfigiirasyonu (5££F)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
':‘,P:;; Kontrol Set Noktasi Segimi Her Zaman
(0) I nk : On panel tuglar ile
(1) PrFL  : Profil Parametreleri ile
(2) EFE : Analog Giris 2
(3) di nP : Sayisal Girisler ile (Sadece Sayisal Girisi olan cihazlarda izlenir.)
e Kontrol Set Alt Limiti 199.9( sPHL || EU Her Zaman
aug Kontrol Set Ust Limiti seie || 999.9 || EU Her Zaman
SPrr Sici EU !
oFF Kontrol Set Degisim Hizi 0.0 60.0 dakika SPS- # PrFL
Kontrol Set noktasi degisimlerinde, mevcut set noktasindan yeni set noktasina
ilerleme hizidir. Kontrol set noktasinin bir dakikadaki degisim miktarini belirler.
Set noktasinin bu davranisi arka planda ylrtiyen set noktasi (P5F) olarak
tanimlanir. 5SEEP= 5P (Kontrol Set Degisim Hizi) oFF secilmesi halinde bu
ozellik iptal edilir. Ornek olarak bu parametre 10.0 ayarli ise, set noktasi 100.0
iken 200.0'a set edilirse, ylriyen set noktasi yeni ayarlanan set noktasina 10
dakika da ulasir.
(200.0-100.0)/10.0=10.0 dakika

KY-GEN-P-0426-TR-0
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Himko

3.4. Kontrol Set Noktasi Konfigiirasyonu (5££F)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

"X | Adim et Degeri (X =1..3) sPLL || sPHL || EU SPSr = PrFL
[N

t'la Adim Zamani (X =1 .. 3) 0 |[999.9 | dak 5PS- = PrFL

Kontrol Set Noktasi, profil olarak verilmek istenildiginde (5P5~ = PrFL iken)
ayarlanmasi gereken parametrelerdir. Her bir adim igin bir stire (- |, E-2, £- 3)
ve karsllik gelen bir set noktasi (5- {, 5-2, 5- 3) tanimlanmistir. Profil belirlenen
surelerde set noktalarina ilerleyerek olusturulur.

' Set (EU)

-1 P21 k-3 ‘
t 1 Zaman (dk)

) . )
Profil Kontrol ¢ikiglarn aktif Profil
Basi Sonu

Profil calismiyor iken kontrol cikislari aktif deqildir.

Set noktasi bir 6nceki adim set noktasi ile ayni girilmesi durumunda profil yatay
devam eder. Adim siresi ofFF secilmesi durumunda adim iptal edilir ve bir
sonraki adima gecis yapilir.

On panel tuslari ile, Profil Calis / Dur ve Bekle / Devam iglemleri proses
ekraninda iken yapllir.

@ ve @ : Profili baslatir.

@® ve © : Calisan profili sonlandirir.

(v) . Calisan profili beklemeye alir. Alt gésterge yanip séner.
(4] : Daha 6nce beklemeye alinmis profili devam ettirir.

Sayisal Girigler kullanilarak da profil iglemleri kontrol edilebilir. Sayisal Girig 2
uyarilirsa profil baglar. Uyarinin kalkmasiyla profil durur. Profil galigirken,
Sayisal Giris 3 uyarilirsa profil beklemeye alinir. Uyarinin kalkmasiyla profil
devam eder.
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Himko

3.4. Kontrol Set Noktasi Konfigiirasyonu (5££F)

Sayisal Girig 2 ve 3 kullanilarak yanda
verilen tabloya gdre yapillir.

Ekran __Tanim _ Min (| Maks || Birim izlenebilme
St;% Sayisal GI;‘IX§=I|ﬁ ?igllen Setler st || s EU SRS, = i oP
Sayisal girisler ile secilebilen 4 adet Sayisal | ., , _

(SEE § SEE2 SEE3, SEEY) kontrol set Girig | JEE | | SEES | SEET | SEE
noktasi tanimlanmigtir. Se¢im islemi 2 OFF | OFF | ON ON
SP5- - di nP olarak ayarlandiginda, 3 OFF | oN | OFF | ON

KY-GEN-P-0426-TR-0
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Himko

3.5. Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (RLnF)

Cihazda 4 adet alarm tanimlanabilir. Her bir alarm icin alarm tipi, set noktasi,
histerisis ve alarm kilit parametreleri istenilen sekilde ayarlanabilir. Alarmlar
cihazda bulunan rélelere yonlendirilebilir.

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
AxEP Alarm Tipleri (x = 1..4) Her 7
'a (R /P, RZEP, R3EP, RYEP) er Zaman

(0) oF F : Kapali

(1) Le : Alt Alarm = Proses dederi alarm set degerinin altinda ise alarm aktif
olur. Proses deg@eri alarm set degerinin Uzerine histerezis kadar ¢ikmasiyla alarm
kalkar.

(2) H : Ust Alarm = Proses degeri alarm set degerinin Ustiinde ise alarm aktif
olur. Proses degeri alarm set degerinin altina histerezis kadar inmesiyle alarm
kalkar.

(3) Lod : Asagl Sapma = Alt alarm ile aynidir. Alarm set noktasi kontrol set
noktasi ile toplanir (Set= Kontrol Set + Alarm Set).

(4) H d : Yukari Sapma = Ust alarm ile aynidir. Alarm set noktasi kontrol set
noktasi ile toplanir (Set= Kontrol Set + Alarm Set).

(5) Lob : Band igi Alarm = Proses degeri band icinde iken alarm aktif olur.

(6) 1! b : Band Dig1 Alarm = Proses dederi band disinda iken alarm aktif olur.

5 Lob ve H b Alarm Bandi

Kontrol Slt;t Noktasi Kontrol éét Noktasi

- +
Alarm Set Alarm Set
Ax5P Alarm Set Noktalar (x = 1..4) . ,
onn (R ISP, R2SP. R3ISP, AYSP) SPLL || SPHL EU AXEP # ofFF
AxHY Alarm Histerezisleri (x = 1..4)
ns (H t'H'i HBH'_", HS’HH, H"“‘f'j) 0.0 999.9 EU HXEP #oFF
AxLE Alarm Kilitleri (x = 1..4)
45 (RILE, AZLE, ATLE, AYLE) d5b | Enb AXEF # of F

(0) d5b : Alarm kilidi aktif degil.
(1) Enb :Alarm kilidi aktif.

Enb secilmesi durumunda alarm bir kere olustuktan sonra alarm durumu kalksa
bile, 6n panel tuslar ile midahale edilene kadar devam eder. Kilitli olan alarmlari
c6zmek igin proses gdstergesi ekraninda iken @ tusuna basiimalidir. Sayet
alarm devam etmiyorsa bu tusa basildiktan sonra alarm ¢6zulur.
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Himko

3.5. Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (RLnF)

AxEP ACIKLAMA
ofF F oF F yapildiginda alarm fonksiyonu iptal edilmis olur.
Alarm 4 AxHY
LD ON >
‘/ /‘
Alt OFF ................................. : R
Alarm : >PV
0 AXSP
Alarm 4 AxHY
H: ON [rerrmerrmmmerrms %
Ust OFF !
Alarm ; >PV
0 Ax5F
Alarm 4 AxHY
Lod ON %
Asag OFF |eroeeeeereeeeieisince. :
Sapma ; >PV
0 SP + Ax5P
Alarm 4 AxHY
H: d ON | %
y
Yukari OFF /
Sapma ; >PV
0 SP + AxSF
Lob A L LN
Igl OFF : : PV
N N I
Alarm 0 SP - Ax5P SP + Ax5P
H!' R Alaorr[z] 4 AxHY AxHY
Band ' P
DI§I OFF ..................... :PV
Alarm 0 SP - Ax5P SP + AxX5P

SP : Kontrol Set Noktasi
PV : Proses Degeri

KY-GEN-P-0426-TR-0
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Himko

3.6. Cikis Konfiglrasyon Sayfasi (ol nF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

LEYP
(ol et
Slo

Kontrol Tipi Her Zaman

(0) nonE : Kapal

(1) 5Co : Tek Kontrol Cikisi (+) Isit

(2) difo : Cift Kontrol Cikisl (+/-) Isit /Sogut

(3) bnd :Ylzer Vana

(4) PFb : Geri Beslemeli Vana (Sadece Servo Geri Besleme girisi olan
cihazlarda izlenebilir.)

Kontrol Formu dr rEu CEYP # nonE

Kontrol formunu belirler.

(0) gi r : Proses degeri kontrol set degerinden buyiikse, ¢ikis artar
(Ornek: Sogutucu Eleman).

(1) rEw : Proses degeri kontrol set degerinden biiyiikse, ¢ikis azalir
(Ornek: Isitici Elemant).

LPrd
c

PID kontrol ¢ikiginin yenilenme suresidir. Bu sire ayni zamanda role gikisi ile
yapilan PID kontrol igcin PWM periyodunu belirler.

Kontrol Periyodu 1 250 |[saniye CEYP £ nonE

':';'E; Manuel Mod Gegis izni dsb || Enb FLYP # nonE

(0) 456 : Manuel Mod gecis izni yok
(1) Enb : Manuel Mod gegis izni var

Erkn

o
[

Geri beslemesiz vananin tam ac¢ik pozisyondan tam kapali pozisyona gecis
siresi (saniye) cinsinden girilmelidir.

Geri Beslemesiz Vana Gegis Siiresi|| 10 2500 [|saniye CEYP = bnd

dbne
™
H

Olii Band 0.1 25.0 % CEYP # nonE

[

LEYP=5L0 yada dilo secildigi zaman ¢ikis sinyalinin minimum degerini belirler.
Mutlak olarak, bu deg@erin altindaki ¢ikis degerlerinde ¢ikis aktif edilmez.

LEYP=PFb yada bnd iken olmasi gereken vana pozisyonu ile hesaplanan vana
pozisyonu arasindaki fark bu degerden kig¢ikse vana hareket ettiriimez.

KY-GEN-P-0426-TR-0 18 /33



Himko

3.6. Cikis Konfiglrasyon Sayfasi (ol nF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
oLt Kontrol Cikisi Alt Limiti 00 || oHL || % CEYP # nonE

[
L

* LEYP =dla (Cift YOnIU iken) ayarlanabilecek alt deger-100.0 diir. Negatif degerler
sogutmayi ifade eder.

i Kontrol Cikisi Ust Limiti otl || 1000 || % CEYP # nonE

[y EA]

':'g‘,'_',,_, Kontrol Cikisi Manuel Reset oLl |[ oHL % CEYP # nonE
AN}

EUnE=>! EH (integral Zamani +) parametresinin sifir ayarlanmasi (integral aktif
degil) durumunda c¢ikis degerine eklenir. Proses dederi kontrol set degerine esit
oldugu zaman ¢ikis degerini belirler.

Ponl

[x]
[

PID Enerjilenme Davranisi Her Zaman

(0) Enerjisinin kesildigi andaki ayarlarla calisir.

(1) Otomatik modda acillir.

(2) Otomatik modda agilir. integral Degeri = 0 olur.
(3) Manuel modda acillir.

(4) Manuel modda agcilir. Cikis Degeri = 0 olur.

Retransmisyon Alt Degeri -199.9|| ErHL EU Her Zaman

)
ErHL
xinixl
[ AN

Retransmisyon Ust Degeri Ertl || 9999 EU Her Zaman

Proses degeri ve kontrol set degeri cihazda bulunan analog ¢ikiglar Gzerinden
akim yada gerilim olarak disari aktarilabilir. Bu islem Retransmisyon olarak
adlandirilir. Retransmisyon skalasini ErLL ve ErHL belirler. Ao id ve Rodd
parametrelerinden istenilenleri Putr ye set edilerek ilgili cikistan proses degeri
retransmisyonu aktif edilir. Benzer sekilde Ao id ve Aodd parametrelerinden
istenilenleri 5PEr ye set edilerek ilgili ¢ikistan kontrol set degeri retransmisyonu
aktif edilir.
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Himho

3.6. Cikis Konfiglirasyon Sayfasi (oL nF)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

';"‘ld Rélelerin Denetimleri (x = 1..4 Role) Her Zaman

(
[ = |

Cihazdaki rélelerin fonksiyonlarini belirleyen parametrelerdir.
(rL id, ridd, ri3d, ri4d)

(0) La- i : PID + sinyali (Isitma) (4) AL- 1 :Alarm 1
(1) Lo-2 : PID - sinyali (Sogutma) (5) AL-2 :Alarm 2
(2) do- i : On-Off + sinyali (Isitma) (6) AL-3 :Alarm 3
(3) do-2 : On-Off - sinyali (Sogutma) (7) AL-4 :Alarm 4

Cihaz tipine bagli olarak bazi parametreler cihazda bulunmayabilir.

Roxd

]

- Analog Cikiglarin Denetimleri (x =1, 2) Her Zaman
LOo”

Analog cikiglarin fonksiyonlarini belirleyen parametrelerdir (Ao id, Aodd).
(0) La- 1: PID + sinyali (Isitma), Cevirim Skalasi: 0 -100 %

(1) La-2 : PID - sinyali (Sogutma), Cevirim Skalasi: 0 -100 %

(2) Pukr : Analog Girig 1 Olgim Degeri , Cevirim Skalasi: Eril - ErHL
(3) 5PEr : Kontrol Set Noktasi , Cevirim Skalasi: EriLL - ErHL

Cihaz tipine bagli olarak bazi parametreler cihazda bulunmayabilir.

’j’_—"gg Analog Cikis Tipleri (x = 1, 2) Her Zaman
Analog Cikislarin, cikis araliklarini belirleyen parametrelerdir (Ro ir, Racr).
Akim Cikiglari: Voltaj Cikiglari:

(0) 5-20: 0-20 mA (0)D- D:0-10V

(1) 20-0 : 20-0 mA (1) 0-0:10-0V

(2) 4-20:4-20 mA (2) - W0:2-10V

(3) 20-4:20-4 mA (3) i0-2:10-2V

Cihaz tipine bagli olarak bazi parametreler cihazda bulunmayabilir.

arut | Geri Beslemeli Vana Kapali Degeri CEYP = PFh

[ x]
L

SFUH

[l x]
[MAN]

Geri Beslemeli Vana A¢ik Degeri LEYP = PFb

degerleridir. Bu mentilerde iken @ ve @ tuslari kullanilarak ayarlanan

@ ve Q tuslarina basilarak kaydedilir. Ayar isleminden dnce Vana Ag ¢ikis|
(Co- 1) ve Vana Kapa cikisi (Ca-2) kontrol rélelerine rLxd parametreleri
kullanilarak yénlendirilmis olmalidir.

5rul ve SruH geri beslemeli vana tam kapall ve tam acgik pozisyonu kalibrasyon

parametreye bagdli olarak vana tam kapali yada tam acik konuma alinir ve deger
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Himko

3.7. PID Konfigiirasyon Sayfasi (ELnE)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
o PID Otomatik Ayar ofF || on CEYP # nonE
(]

(0) oFF : Devam eden otomatik ayari iptal eder.
(1) en : Otomatik ayari baglatir.

Otomatik PID Ayar 6zelligi kullanilarak tim PID paremetreleri otomatik olarak
hesaplatilabilir.

Otomatik Ayar islemi icin asagidaki adimlar takip edilmelidir.

1) Tum giris ve ¢ikislarin dogru sekilde yapildigi kontrol edilmelidir.

2) Otomatik ayarin yapilacagi set noktasi degeri belirlenmelidir. Bu degerin
prosesin gcogunlukla ¢alisacagi set degerine ayarlanmasi 6nerilir.

3) EUnE=Pi d thrd belirlenmelidir.

4) EUnE=>HYS parametresi proses degerindeki salinim kadar bir dedere
ayarlanmalidir. 0.5 °C bir ¢ok sistem icin yeterlidir. Proses degerinde bu
degerden daha fazla salinimin oldugu sistemlerde H45 degeri arttirilabilir.

5) At = an olarak ayarlanirsa, Otomatik PID ayar islemi baslar. Baslatilan iglemi
iptal etmek icin Akt = oF F yapilmalidir. Ayar igleminin siresi prosesin hizina bagh
olarak degiskenlik gésterir. Ayar islemi boyunca alt gésterge yanip séner. Islem
sonunda yeni hesaplanan PID parametreleri kaydedilerek kontrol iglemine yeni
hesaplanan parametrelerle devam edilir. At otomatik olarak ofF olur.

gP
GP - HYS
bk :
/%100 %100 .
N\ .
'
%0 %0 1 ¢
'I\ (Zaman)
OTOMATIK AYAR OTOMATIK AYAR
_(AUTO-TUNE) (AUTO-TUNE)
ISLEMi BASLAR ISLEMIi BITER
Ak =on Ak = ofFF
Sekil 3.7.1.
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Himko

3.7. PID Konfigiirasyon Sayfasi (ELnE)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

qg . PID Parametre Tipi Std || Rdu [EYP # nonE

(0) S5td : Standart PID parametreleri
(1) Adu : Gelismis PID parametreleri

Adu olarak secilmesi durumunda integral zamani ve tiirev zamani icin, proses
degerinin kontrol set noktasina gére durumuna ve yaklasimina gére farkli
degerler kullanilabilir.

) EH : Proses degeri set degerinden kiguk iken kullantlir.
) L : Proses degeri set degerinden buylk iken kullanilir.
dkH : Proses degeri artarken kullanilir.
dbc : Proses de@eri azalirken kullanilir.

Integral zamanlari arasindaki gegiste H45 degeri kullanilir. HY5 degeri kadar
proses set degerinden her hangi bir ydnde uzaklasirsa integral zamani
degistirilir.

Std secilmesi durumunda integral ve tlirev zamanlari otomatik olarak cihaz
tarafindan esitlenir (! EL=) EH | dED=dEH).

Ph- i

2ol

Oransal Band + 0.1 999.9 EU CEYP # nonE

Pozitif (Isitma) yéndeki PID ¢ikis icin oransal band deg@eridir. Oransal band PID
kazancini belirler ve proses de@eri cinsinden band olarak tanimlanir.

PID Kazang = (1 / Oransal Band) olarak tanimhdir.

Proses degeri oransal band kadar prosesten uzaklastigi zaman c¢ikis degeri
uzaklasma ydnine ve kontrol formuna bagli olarak minimum yada maksimum
degere ulagir. Band iginde ise oransal olarak degisir. Oransal bandin buyuk
olmasi sistem kazancini azaltirken, kictk olmasi sistem kazancini arttirir.
Kazang prosesin set noktasina gére sapmasina karsin ne derece tepki
verecegini gosterir. Ornek olarak band 20 °C olarak tanimlandiginda proses set
noktasindan 20 °C az iken maksimum ¢ikis olusur ve fark 20 °C altina geldigi
zaman her 1 °C set noktasina yaklasiminda ¢ikis %5 azalir (100 / Oransal Band
= %5, Hata basina ¢ikis degisimi) .
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Himko

3.7. PID Konfigiirasyon Sayfasi (ELnE)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
—
P"'Ug Oransal Band - 0.1 ||999.9| EU CEYP =dlo

Negatif (Sogutma) yénideki PID c¢ikis icin oransal band.

HE Integral Zamani + 0 9999 |[|saniye LEYP # nonE

L =

8
Proses degeri set degerininin altinda iken kullanilan integral zamani.

VEL

c8
Proses degeri set degerininin tUstiinde iken kullanilan integral zamani.

Integral Zamani - 0 9999 ||saniye Pl d = Adu

dkH

-
)

Tiirev Zamani + 1 2500 || saniye CEYP # nonE

Pozitif proses degisimi icin tirev zamanidir.

dk

=

Tiirev Zamani - 1 2500 [|saniye P! d = Rdu

-
)

Negatif proses degisimi igin tirev zamanidir.

HY5
=]y
C

Histerezis 0.0 999.9 EU CEYP # nonE

H4Y5 parametresi asagida listelenen 3 islemde histerezis olarak kullanilir.
1) ON-OFF kontrol histerisisi
2) Otomatik PID ayar test histeresisi (bkz. Sekil 3.7.1.)

3) Pi d parametresi Adu secildigi zaman proses degerinin set degerinin Ustlinde
yada altinda olmasina bagli olarak ! £H yada | EL integral zamani kullanilir.
integral zamanlari arasinda gegis icin H45 parametresi kadar proses set
degerinden sapmalidir.
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3.8. Guivenlik Konfigiirasyon Sayfasi (PrtL)

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme
5:":;3 Giivenlik Kodu 0 9999 Her Zaman
Konfiglrasyon sayfalarina giriste sorulan givenlik kodudur.
dPri : . .

c Izleme Yetkisi 0 9 Her Zaman

PRGN = T o R iy W o I RN i

R u g

: Proses Degeri
: Set Degeri
: Operasyon Parametreleri (R {57, AZ5F, vb.)
: Rezerve

: Rezerve

: LLnF Sayfasi
: SEEP Sayfasi
: ACnF Sayfasi
: oLnF Sayfasi
. EUnE Sayfasi

Konfiglrasyon sayfalarina giriste gtivenlik kodunun yanlis girilmesi durumunda
izlenebilecek sayfalari belirler. 10 izleme yetkisi tanimlanmigtir. Her yetki
kendisinden énce gelen yetkileri igerir. Ornegin 6 secilmesi durumunda SEEP,
uLnF, Operasyon Parametreleri, Set Degeri ve Proses Degeri izlenebilir.

APrL
c

Ayar Yetkisi

0

9

Her Zaman

PRGN = T o R iy W o I RN |

Ru i

: izin yok

: Set Degeri
: Operasyon Parametreleri (R {57, AZ5F, vb.)
: Rezerve

: Rezerve

: LLnF Sayfasi
: SEEP Sayfasi
: ALnF Sayfasi
: oLnF Sayfasi
. EUnE Sayfasi

Konfiglrasyon sayfalarina giriste gtivenlik kodunun yanlis girilmesi durumunda
ayarlanabilecek sayfalari belirler. 10 ayar yetkisi tanimlanmistir. Her yetki
kendisinden énce gelen yetkileri igerir. Ornegin 6 secilmesi durumunda SEEP,
uLnF, Operasyon Parametreleri ve Set Dederi ayarlanabilir.
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Himko

3.8. Guvenlik Konfigiirasyon Sayfasi (PrtL

basiimalidir.

Ekran Tanim Min || Maks || Birim izlenebilme

"Df"': Fabrika Ayarlari Her Zaman
ofFF

(0) oFF : Hig bir islem yapmaz.

(1) LaAd : Daha 6nce SAuE ile yedeklenmis ayarlari cihaza ykler,

(2) SAuE : Cihaz ayarlarini yedekler.

(3) dFLE : Fabrika ayarlarini cihaza yikler.

Secili operasyonu gerceklestirmek icin @ tusu basili iken @ tusuna

Bu islemler cihazinizin tiim ayarlarinin degismesine sebep olabilir.

Fc 5:': = EnPu_lE
[ eo
4 N\
p N CiHAZ - N
AYARLARI
FABRIKA
YEDEK
\_ J
AYARLARI _ AVARLAR
\_ J \_ _J
| oo ®0 |
FcSE =dFLE FcSE = LoRd
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25/33



Himko

4. KONFIGURASYON ADIMLARI VE UYGULAMALAR

Tavsiye edilen konfiglrasyon siralamasi agagida verilmistir. Konfigirasyonun
anlatilan sirada yapilmasi zorunlulugu yoktur. Anlatilan tim parametrelerin ayrintili
acliklamalarina ilgili konfiglirasyon sayfalarindan ulasilabilir.

1) Cihaz konfiglirasyonuna Genel Konfiglirasyon sayfasindan (LLnF)
baslanmalidir. Bu sayfada Analog Giris 1, Analog Giris 2 ve iletisim
parametreleri ayarlanabilir. Cihazdaki diger parametreleri ayarlamadan 6nce
ayarlanmasi gereken ilk parametre Ondalik Gésterim Formati (d”) dir.

Cihazdaki bir cok parametre bu gdsterime goére yapildigindan bu parametrenin
degistirilmesi bir gok parametrenin yeniden ayarlanmasini gerektirir.

Analog Giris 1 icin, Giris Tipi (! nP {), lineer (mA, mV, V) bir giris secilmis ise
olciim skalasi (5CLa, 5CHI ), sicaklik sensori secilmis ise Sicaklik Birimi (Uni E),
olcim degerine ofset eklenecekse oF 5t parametresi, filtre parametresi FLEr ve
Sensor Kopuk Davranisi 5Snbr parametreleri ayarlanmalidir.

Sayet cihaz 2. Analog girise sahipse ve kontrol set noktasi harici olarak mA
sinyalle girilmek isteniyorsa Analog Giris 2 ayarlari yapiimalidir. Analog Giris 2
icin, Giris Tipi (! nPc), 6lglim skalasi (5ZLo, 5ZH ) ve Sensor Kopuk Davranisi
(5cbr) parametreleri ayarlanmalidir.

iletigimli_ cihazlarda Modbus iletisim kullanilacaksa, Modbus iletisim Adresi
(RdrS), lletisim Hizi1 (bRLUd) ve Eslik Biti (PrtY) parametreleri ayarlanmalidir.

2) Kontrol Set Noktasi ile ilgili parametrelerin timine 5EEP sayfasindan ulasilir.
SP5- parametresi ile belirlenen secime gore, cihaza 4 farkli yontemi ile kontrol set
noktasi girilebilir. Kontrol set noktasi 6n panel Gzerinden tuslar ile ayarlanmak
isteniyorsa 5P5r =1 nk, 2. Analog Giris ile harici olarak verilmek isteniyorsa 5P5r
= EF'k, profil olarak verilmek isteniyorsa 5P5r = PrFL, sayisal girisler ile secilmek
isteniyorsa 5P5r- =di nP olarak secilmelidir. Kontrol set noktasinin limitleri (5PLL,
SPHL), kontrol set noktasinin ilerleme hizi 5Prr (5P5- = PrFL iken izlenmez)
ayarlanmahdir. 5P5- =di nP olarak secilirse sayisal giriglerle secilmek lizere 4
adet set noktasinin (5Ek {, SEEZ, SEE T ve S5EEY) ayar yapilmalidir. 5P5- =PrFL
olarak secilirse profil icin adim parametreleri (5- {, 5-2,5-3, k- {, £-2, £-3)
ayarlanmalidr.
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4. KONFIGURASYON ADIMLARI VE UYGULAMALAR

3) Degisik amaclarla kullanilmak tzere cihazda tanimli 4 adet alarm vardir. Her bir
alarm icin, alarm tipi parametreleri (R itP, AZEP, R3EP ve RYEP) istenilen alarm
tipine ayarlanarak, ilgili set (R {5P, AZ5P, R35P ve RY5P) histeresis (A iHY, AZHY,
A3HY ve RYHY) ve kilit (A Lk, AdLE, A3LE ve AYLE) parametreleri istenilen
degerlere ayarlanabilir. Alarmlarin hangi réle cikislarindan verilecegi oL nF
sayfasindaki ri id, rL2d, rL 3d ve rLYd parametreleri kullanilarak ayarlanabilir.

4) Cikiglarla ilgili tim konfiglirasyon aLnF sayfasinda yapilir. Cihaz 4 farkli kontrol
tipine sahiptir.

Kontrol tipi LEY9P parametresi ile segcilir. LE9P=nonE secilirse kontrol yapilmaz.
Tum kontrol tipleri i¢in, kontrol ¢ikisinin alt ve Ust limitleri (oLL, aHL), PID integral
kullaniimayacak ise Manuel Reset (onr), kontrol formu (CZFrn), kontrol periyodu
(CPrd) ve 6l0 band (dbnd) parametreleri belirlenmelidir.

Kontrol sirasinda Otomatik moddan Manuel moda gecisin gerekli oldugu
uygulamalarda, Manuel Mod Gegis Izni nnPr=Enb olarak ayarlanmalidir.

Tek Cikish PID Kontrol Cihazi Olarak Kullanimi

LE4P= 5Lo olarak secilmelidir. Bu kontrol tipinde ¢ikis sinyalini (%0.0 .. %100
araliginda) sadece pozitif deger olarak hesaplanir (Co- ). Bu degisken riLxd
role denetim parametreleri ya da Aoxd analog ¢ikis denetim parametreleri
kullanilarak istenilen ¢ikisa aktarilabilir.

Cift Cikisli PID Kontrol Cihazi Olarak Kullanimi (ISIT/SOGUT)

LE4YP= dlo olarak secilmelidir. Bu kontrol tipinde ¢ikis sinyalini %-100 .. %100
araliginda hesaplanir. Pozitif degerler La- { kontrol degiskenine (Isit), negatif
degiskenler ise Lo- 2 kontrol degiskenine (Sogut) atanir. Bu degiskenler rLxd
réle denetim parametreleri yada Raxd analog cikis denetim parametrelerine
atanarak isitma ve sogutma cikislari olarak istenilen rélelerden yada analog
cikiglardan alinabilir.
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LEYP= bnd olarak secilmelidir. Bu

Geri Beslemesiz Vana Kontrol (Yiizer Kontrol)

sonra, SruL ve Sr-uH parametreleri
kullanilarak geri besleme girisi kalibre
edilmelidir.

Kapa
kontrol tipinde vana geri besleme (La-€)
olmadan A¢ ve Kapa sinyalleri V]
kullanilarak kontrol edilir. A¢ sinyali A 250 VAC
La- { kontrol de@iskenine, Kapa sinyali Yizer Vana (ca? 0
ise La-c kontrol deg@iskenine atanir. Geri RL2
Bu degiskenler rLxd role denetim Beslemesiz [ 250V Ac
parametrelerine atanarak Vana Ag ve
Vana Kapat sinyalleri istenilen
rélelerden alinabilir. Vana gegis siresi l Rosieme
Erkn ayarlanmalidir.
Geri Beslemeli Vana Kontrol (Servo Geri Besleme)
LEYP= PFb olarak secilmelidir. Bu
kontrol tipinde vana pozisyonu geri
besleme girisinden okunan degere ('E(aaf’?) +—(:E)—_
gbre Ac ve Kapa sinyalleri kullanilarak — 2 ]
kontrol edilir. Ag sinyali fa- { kontrol —S ot
degiskeninden, Kapa sinyali ise {a-2 1k-10k A [ @5 ss00ac
.. . (mA) oo
kontrol degiskenine atanir. Bu (Eo” )
degiskenler rLxd réle denetim : RL2
_ Geri 5A
parametrelerine atanarak Vana Ag ve Beslemeli — 050\ AC
Vana Kapat sinyalleri istenilen Vana
rélelerden alinabilir. Kontrol l Besleme
sinyallerinin atamalari tamamlandiktan Gerilimi o

5) PID kontrol parametreleri ELnE sayfasindan ayarlanir. PID parametreleri Pb |,
Pbe, | EH, | EL, dEH. dEC manuel olarak ayarlanabildigi gibi, Otomatik Ayar

parametresi At=on secilerek otomatik olarak da hesaplatilabilir. PID

parametrelerini ayarlamaya baglamadan 6nce PID tipi ve kontrol set noktasi

secilmelidir.

6) Glivenlik Kodunun (5Lad) dederi, izleme ve ayarlama yetkileri (dPrL, APrL),
fabrika ayarlari (FL5k) Givenlik Konfiglirasyonu (PrtL) sayfasindan ayarlanabilir.
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5. MODBUS ILETiSIM BILGILERI

iletisimli cihazlar Modbus RTU Slave olarak ¢alismaktadir. Desteklenen
fonksiyonlar asagida listelenmistir. Durum bitleri hari¢ tim veriler isaretli, word
(2byte) ve big-endian (en degerli byte dnce gelir) formatindadir.

03 : Read Holding Registers
05 : Write Single Coil

06 : Write Single Register
16 : Write Multiple Register

AdrS (iletisim Adresi), bAld (iletisim Hizi), PrEY (iletisim Eslik Biti) ayarlari
LLnF sayfasinda agiklanmistir. Veriler 8-bit data ve 1 stop bit icerir. Ayni iletisim
hattina 127 adet cihaz paralel baglanabilir. Her bir cihazin iletisim Adresi farkli,
lletisim Hizi ve iletisim Eslik Biti ayni ayarlanmalidir.

R : Sadece okuma yapilabilir.
W . Sadece yazma yapilabilir.
R/W : Okuma ve Yazma yapilabilir.

Durum Bitleri 1

En degersiz bitden baslayarak
(0. bit en degersiz)

00) Rale 1 Enerjili

1) Réle 2 Enerjili

2) Role 3 Enerjili

3) Réle 4 Enerijili

4) Analog Girig 1 Sensdr Kopuk
(05) Analog Giris 1 Sinyali
Limitlerin Uzerinde

(06) Analog Giris 1 Sinyali
Limitlerin Altinda

(07) Manuel Kontrol Aktif
(08) Vana Ag Sinyali Aktif
(09) Vana Kapat Sinyali Aktif
(10) Profil Cahigiyor

(11) Profil Beklemede

(12) Otomatik Ayar Calisiyor
(13)

(14)

(15)

(

(0
(0
(0
(0

Rezerve
Rezerve
Rezerve

Durum Bitleri 2

En degersiz bitden baslayarak
(0. bit en degersiz)

00) Sayisal Girig 1 Uyarili
Sayisal Girig 2 Uyarili
Sayisal Girig 3 Uyarih
Rezerve

Alarm 1

Alarm 2

Alarm 3

Alarm 4

01)
02)
03)
04)
03)
06)
07)
08) Rezerve
9)
)
)
)
)
)
)

1
2
3
4
5
6
7
8

Rezerve
Rezerve
Rezerve
Rezerve
Rezerve
Rezerve
Rezerve

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(0
(
(
(
(
(
(

10
11
12
13
14
15
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5. MODBUS ILETiSIM BILGILERI
Register Adres Tablosu

Adres || Erisim [|Gosterim Tanim Min Maks
0 R Durum Bitleri 1
1 R Durum Bitleri 2
2 R Proses Degeri
3 R PSP Yurtyen Set Noktasi
4 R Rezerve
5 R Rezerve
6 R Rezerve
7 R Kalan Adim Siresi
8 R df Ondalik Goésterim Formati
9 R SP5- Kontrol Set NoktasI Segimi
10 R CEYP Kontrol Tipi
11 R/W out Cikis Degeri -1000 || 1000
12 R/W Kontrol Set Noktasi -1999 (| 9999
13 R/W Rk Otomatik Ayar Basla 0 1
14 R/W Rezerve
15 R/W Rezerve
16 R/W Rezerve
17 R/W Rezerve
18 R/W Rezerve
19 R/W Rezerve
20 R/W Rezerve
21 R/W Rezerve
22 R/W Rezerve
23 R/W Rezerve
24 R/W Rezerve
25 R/W Rezerve
26 R/W Rezerve
27 R/W Rezerve
28 R/W Rezerve
29 R/W Rezerve
30 R/W Rezerve
31 R/W Rezerve
32 R/W Rezerve
33 R/W Rezerve
34 R/W Rezerve
35 R/W Rezerve
36 R/W Pb- | Oransal Band + 1 9999
37 R/W Pb-¢ Oransal Band - 1 9999
38 R/W VEH Integral Zamani + 0 9999
39 R/W dbH Tldrev Zamani + 0 2500
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5. MODBUS ILETiSIM BILGILERI
Register Adres Tablosu

Adres || Erisim |[Gosterim Tanim Min Maks
40 R/W HY5 Histeresis 0 9999
41 R/W 5P5~ || Kontrol Set NoktasI Secimi 0 3
42 R/W SPLL || Kontrol Set Alt Limiti -1999 || 9999
43 R/W gPHL || Kontrol Set Ust Limiti -1999 (| 9999
44 R/W S5Prr || Kontrol Set Noktasi Degisim Hizi 0 600
45 RIW 5EE ¢ || Sayisal Girisler ile Secilen Set Nok. 1 -1999 |[ 9999
46 R/W SEtc || Sayisal Girigler ile Secilen Set Nok. 2 -1999 || 9999
47 R/W CEL3 || Sayisal Girisler ile Secilen Set Nok. 3 -1999 || 9999
48 R/W SEtY || Sayisal Girigler ile Secilen Set Nok. 4 -1999 || 9999
49 R/W Rezerve
50 R/W AP || Alarm 1 Tipi 0 6
51 R/W A HY || Alarm 1 Histeresis 0 9999
52 R/W AL Alarm 1 Kilit 0 1
53 R/W RSP [l Alarm 1 Set -1999 |[ 9999
54 R/W R2EP || Alarm 2 Tipi 0 6
55 R/W RZHY || Alarm 2 Histeresis 0 9999
56 R/W A2Lt [ Alarm 2 Kilit 0 1
57 R/W AZSP || Alarm 2 Set -1999 |[ 9999
58 R/W A3EP || Alarm 3 Tipi 0 6
59 R/W A3HY || Alarm 3 Histeresis 0 9999
60 R/W A3LE || Alarm 3 Kilit 0 1
61 R/W A35F || Alarm 3 Set -1999 |[ 9999
62 R/W AYEP || Alarm 4 Tipi 0 6
63 R/W A4YHY || Alarm 4 Histeresis 0 9999
64 R/W AYLE || Alarm 4 Kilit 0 1
65 R/W AYSF || Alarm 4 Set -1999 |[ 9999
66 R/W LE4YP || Kontrol Tipi 0 4
67 R/W LFrn || Kontrol Formu 0 1
68 R/W LPrd || Kontrol Periyodu 1 250
69 R/W AnPr || Manuel Kontrol Gegis izni 0 1
70 R/W trkn || Geri Beslemesiz Vana Gegis Siresi 10 2500
71 R/W dhnd || Ol Band 1 250
72 R/W oLL Tek Yonlu Kontrol Cikis Alt Limiti (Z&4P=5n0L 0 1000
73 R/W oHL Tek Yonli Kontrol Cikig Ust Limiti (CE9P=5nE0L 0 1000
74 R/W onr Tek Yo6nli Kontrol Manuel Reset (LE4P=5n0L 0 1000
75 R/W oLl Cift YonlU Kontrol Cikis Alt Limiti (CEYP=dbL) -1000 || 1000
76 R/W oHL Cift Yonli Kontrol Cikis Ust Limiti (CEYP=dbL) |[ -1000 || 1000
77 R/W onr Cift YonlUu Kontrol Manuel Reset (LE4P=dbL) -1000 || 1000
78 R/W PonL || PID Enerjilenme Davranisi 0 4
79 R/W riL id [|Rdle 1 Denetimi 0 14
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5. MODBUS ILETiSIM BILGILERI
Register Adres Tablosu

Adres || Erisim ||Gosterim Tanim Min Maks
80 R/W ricd Role 2 Denetimi 0 14
81 R/W rLdd Réle 3 Denetimi 0 14
82 R/W rLYd Réle 4 Denetimi 0 14
83 R/W Ao id Analog Cikis 1 Denetimi 0 3
84 R/W Aodd Analog Cikis 2 Denetimi 0 3
85 R/W Ao ir Analog Cikis 1 Tipi 0 3
86 R/W Rodr Analog Cikis 2 Tipi 0 3
87 R/W VAP Analog Girig 1 Tipi 0 15
88 R/W ! nPl Analog Giris 2 Tipi 0 1
89 R/W dP Ondalik Gésterim Formati 0 3
90 R/W Sllo Analog 1 Lineer Skala Alt Degeri -1999 (| 9999
91 R/W SCH Analog 1 Lineer Skala Ust Degeri -1999 |[ 9999
92 R/W Eril Retransmisyon Alt Degeri -1999 (| 9999
93 R/W ErHL Retransmisyon Ust Degeri -1999 || 9999
94 R/W Ul Analog Giris 1 Sicaklk Birimi 0 1
95 R/W oF St Analog Giris 1 Oteleme Degeri -1000 || 1000
96 R/W FLEr Analog Giris 1 Olciim Filtresi 1 15
97 R/W Snbr Analog Giris 1 Sensér Kopuk Davranisi 0 1
98 R/W Rezerve
99 R/W Rezerve
100 R/W Rezerve
101 R/W RdrS iletisim Adresi 1 127
102 R/W bAU lletisim Hizi 0 3
103 R/W PriY iletisim Eslik Biti 0 2
104 R/W VL integral Zamani - 0 9999
105 R/W del Turev Sabiti - 0 2500
106 R wEr Yazilim Versiyonu
107 R/W S5cLo Analog Giris 2 Lineer Skala Alt Degeri -1999 || 9999
108 R/W S2H Analog Girig 2 Lineer Skala Ust Degeri -1999 || 9999
109 R/W S5cbr Analog Giris 2 Sensdr Kopuk Davranigi 0 1
110 R/W Pl d PID Tari 1
111 R/W Rezerve
112 R/W Rezerve
200 R/W 8- Adim-1 Set Noktasi -1999 (| 9999
201 R/W k- Adim-1 Zamani 0 9999
202 R/W Rezerve
203 R/W Rezerve
204 R/W g&-¢ Adim-2 Set Noktasi -1999 9999
205 R/W E-¢ Adim-2 Zamani 0 9999
206 R/W Rezerve
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5. MODBUS ILETiSIM BILGILERI
Register Adres Tablosu

Adres || Erisim |[Gosterim Tanim Min Maks
207 R/W Rezerve
208 R/W 5-3 Adim-3 Set Noktasi -1999 (| 9999
209 R/W E-3 Adim-3 Zamani 0 9999
210 R/W Rezerve
211 R/W Rezerve
Coil Adres Tablosu
Adres || Erisim [|Gésterim Tanim 0 (Reset)|| 1 (Set)
0 W Manuel/Otomatik Mod Otomatik || Manuel
1 W Vana A¢ Ag
2 Y Vana Kapat Kapat
3 w Profil Bagla/Sonlandir Sonlandir|| Basla
4 W Profil Bekle/Devam Devam || Bekle
5 W Kilitli Alarmlari Sil Sil

Vana A¢ ve Vana Kapat coil adresleri LEYP = bnd iken ve manuel modda iken

iletisim Gzerinden vana kontrolu yapmak icin kullanilabilir.
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